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DC REGULATOR A MOTOR

PFi vybéru typu regulatoru je nutné brat v Gvahu tzv. blokovaci proud
motoru (Tab.1, str.3a4).

Motor v zablokovaném stavu (naraz auta do prekazky, zamotani
rostlin do lodniho Sroubu atd.) odebirda mnohem vyssi proud nez
pfi maximalni G¢innosti.

Napriklad: motor, ktery pfi maximalni u¢innosti odebira proud
40A, muze pii rozbéhové $picce, nebo v zablokovaném stavu
odebirat proud 110A!

Pozor, ke zvyseni proudu dochazi i pfi prudkém rozjezdu a brzdéni.
Zvolite-li regulator s proudovou zatizitelnosti jen podle proudu pfi
maximalni uc¢innosti, hrozi pfi zablokovani motoru, prudkém
rozjezdu Ci brzdéni zni¢eni regulatoru.

Pro silné motory nastavte zrychlenina 2s!

A Zrychleni: 0,5s
120A Nabéh brzdy: 0,5s

80A +

40A -

Zrychleni: 2s
Nabéh brzdy: 2s

0,5s 1s 2s t

v

BEC REGULATORU
dodava napajeni pro pfijimac a serva.

Serva vybirejte podle maximalniho odebiraného proudu (pozor,
néktera rychla a silna serva odebiraji proud mnohonasobné vétsi
nez serva standardni). Pfi pretéZzovani dochazi k omezovani
BEC.
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Pfi vy§Sich odbérech proto zajistéte dostatec¢né chlazeni
napfiklad proudicim vzduchem, chladi¢em a podobné.

Proudové zatizeni je zavislé na ztratovem vykonu (¢im vyssi napéti
akumulatord, tim krat$i doba trvalého maximalniho odbéru
proudu zBEC).

Pokud ma pfipojené servo velky pulzni odbér, pak na kabel serva
pfipajejte nizko-impedanéni (low ESR) kondenzator 220uF/10V.

B
Servo

—

Privelkych odbérech proudu z BEC, vysSich napétich akumulatoru,
nebo vétsim poctu silnych serv pouZzijte externi BEC.

ZDROJE RUSENI

Neodruseny motor. Neni-li motor spravné odru$en, provedte
odru$eni pfipojenim keramickych kondenzatori C1-C3,
10-100nF/100V/X7R abipolarnim transilem T1 (P6KE15CA).

Znedcisténé pritlacné kontakty (kartace) motoru. Vycistéte
kontakty a vnitfek motoru.

Opotiebené pritlacné kontakty (kartace) motoru. Vyménte
kontakty za nové a zajedte je (5 hodin provozu bez zatéze)
pfipojenim motoru pfimo k akumulatoru (bez zapojeni k
regulatoru).

Necistoty v motoru. Motor pravidelné Cistéte a promazavejte. 3
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Vibrace. Zabrante chvéni rotujicich ¢asti.

Podpétiv napajeni. Pro napajeni regulatoru vyberte
akumulator s malym vnitfnim odporem, zamezite tim poklesu
napéti, které mize negativné ovlivnit chod motoru a funkce
regulatoru. Dochazi-li k poklesu napéti, nebo potfebujete-li
prodlouzit napéjeci kabely pak k napajecim vyvodim
regulatoru pfipajejte kondenzator C1 Low ESR 1000-4700uF.
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Chvéni mechanickych dila.
Odizolujte a promazte dotykajici se dily.

Nekvalitni konektory.
Pouzijte kvalitni a proudové dimenzované konektory, odolné
proti samovolnému vysunuti. BEhem provozu se konektory
nesmizahfivat

Silové kabely s malym prirezem.
Pouzivejte kabely s dostatecnym prurezem zkracené na
minimalni délku.

Nevhodné vedena anténa.
Anténu vedte minimalné 3cm od motoru, regulatoru, serv,
akumulatoru a kovovych Casti.

Elektroinstalace.
Zmeénte vedeni kabell a vyhnéte se jejich tésnému
usporadani. Silové kabely vedte oddélené od fidicich kabell.
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ELEKTRICKY VYBOJ (jiskieni)

Pripojenim konektord regulatoru s velkymi kapacitami
kondenzatorl k akumulatoru vznikne elektricky vyboj.
Elektricky vyboj sniZzuje Zivotnost a spolehlivost konektoru i
kondenzator(.

Potlaceni vyboje rezistorem.
K (+) polu konektoru akumulatoru K3 pfipojte pomocny
nabijeci kabel s rezistorem R1(27R/0,6W) a konektorem K1.

Ke konektoru napéajeciho kabelu regulatoru K4 pfipajejte dalsi
kabel s konektorem K2. Konektory a rezistor R1 zaizolujte
teplem smr&tovaci buzirkou.

Pomocny K1 Pomocny

kabel kabel
Pajeno

kabel akumulatoru K3 K4 kabel regulatoru

Pripojeni akumulatoru k regulatoru: propojte konektory
zaporného polu silového vodiCe akumulatoru se zapornym
pbélem regulatoru. Propojte pomocné nabijeci kabely pomoci
konektorli K1 a K2. Pockejte 1s a propojte kladny silovy kabel
s konektory K3 aK4.

Odpojeni regulatoru od akumulatoru: rozpojte konektory
K1, K2 a potom konektory K3, K4. Rozpojte konektory
zaporného napajeciho vodice (Cerny).

Potla¢eni vyboje konektorem ANTI SPARK.

K + polu konektoru akumulatoru zapojte jeden Anti Spark
konektor, ktery je opatfen rezistory pro omezeni nabijeciho

proudu.
Konektory zaizolujte teplem ﬂ w
smrstovaci buzirkou.
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Tab.1 PROUDY DC MOTORU

nominalni proud pfi max. blokovaci = délka | praimér
Motor napéti [U] ucinnosti [A] proud [A] | [mm] @ [mm]
Speed 280 6 1,6 6,8 31 24
Speed 300 6 5 28 31 24
Speed 400 Race 4.8 7 40 38 28
Speed 400 6 4 25 38 28
Speed 400 Plus 6 4 25 38 28
Speed 400 7,2 3,3 21 38 28
Speed 400 Plus 7,2 3,3 21 38 28
Speed 480 7,2 5 31 47 29
Speed 480 Race 7.2 1 58 47 29
Speed 480 BB Race 7.2 8,5 60 47 29
Speed 500 7,2 9 59 50 35
Speed 500 eco-Race 7,2 18 90 57 36
Speed 500 Race 7.2 14 96 50 39
Speed 500 BB Race VS 7,2 17 112 50 36
Speed 500 BB Race 7,2 9 110 52 36
Speed 500 BB Race 2W 7,2 18 190 52 36
Speed 500 SP 8,4 7 44 50 36
Speed 500 SP Race 8,4 18 85 50 36
Speed 500 E 12 2 10 50 36
Speed 600 ECO 7,2 7,5 50 57 37
Speed 600 7.2 12 85 57 36
Speed 600 Race 7.2 18 130 57 38
Speed 600 BB SP 7.2 90 57 57 38
Speed 600 8,4 11 70 57 37
Speed 600 Race 8,4 12 90 57 36
Speed 600 BB SP 8,4 10 88 57 36
Speed 600 9,6 7 58 57 36
Speed 600 BB SP 9,6 6,6 55 57 36
Speed 650 BB Race 9,6 12 89 65 38
Speed 600 BB Turbo 12 7 40 57 37
Speed 600 BB Turbo 14 5 33 57 37
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nominalni proud pfi max. | blokovaci | délka = pramér

Motor napéti [U] ucinnosti [A] proud [A] [mm] = [mm]
Speed 700 BB Turbo 8,4 15 75 67 44
Speed 700 BBTurbo N 9,6 16 117 66 45
Speed 700 Race 9,6 18 90 66 45
Speed 700 BB Turbo 12 13 43 67 44
Speed 720 BB Torque 12 3 14 72 44
Speed 820 BB T Race 20 21 166 68 48
Speed 900 BB Torque 12 8 54 85 52
CARSON POISON T 8,1 - 19 50 36
SATURN HP 35T RACE 8,1 - 65 50 36
MABUCHI RS-540SH T 8,1 - 78 50 36
RC4WD crawler 80Turn 8,1 - 13 50 36
RALLY MONTECARLO 8,1 - 91 50 36
HIMOTO RC540 8,1 - 120 50 36
NOVAK55T TERRA CT 8,1 - 33 50 36
Himoto 70T High Torque 8,1 - 18 50 36
Novak Fivtyfive 55T-20z 8,1 - 40 50 36
Novak Hi torque E45T 8,1 - 38 50 36
Rob. Rock Crawler 55T 7.4 - 32 50 36
Axial, Racing 55T 7.4 - 32 50 36
27SINGLE BLACK cor 7,7 - 32 50 36
AXIAL 27T 8,1 - 84 50 36
AXIAL 55T 8,1 - 37 50 36
55T Crawler 8,1 - 31 50 36
Maverick 21 Hi torque 8,1 - 49 32 25
Saturn 35T 8,1 - 51 50 36
Saturn 27T 8,1 - 58 50 36
Robbe power 755/40 12 - 25 - -
JIN DING JD 550 12 - >105 50 36
hpi-Racing GT550 14,4V 8,1 - >120 57 3

Néktera data Cerpana z tabulky motor(: http://www.mo-na-ko.net/ruzne
SPEED.htm
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%; Podrobné navody, rady a tipy v sekci Podpora na: www.dsys.cz

INFORMACE, TECHNICKA PODPORA, SERVIS

Informace, podpora a servis...........cccoeeeeeenieenne info@dsys.cz
ODbJjedNAVKY ..ot odbyt@dsys.cz
Navstivte nase internetové stranky/e-shop ....... www.dsys.cz

RC modelarska elektronika - vyroba a servis
Zdenék David, Hrusnova 12, Brno 621 00, Tel: 608851537



