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-Vypnéte regulator vypinacem (zapnuti je oznaceno Cervenou
znackou). Pripojte konektor JR ovladaciho kabelu regulatoru do
kanalu regulace motoru na RC pfijimaci.

- Pokud pouzivate pro napajeni pfijimace a serv jiné napajeni nez z
BEC, vysurite prostfedni pin s ¢ervenym vodi¢em z konektoru
typu JR a zaizolujte jej. Zaizolovat —

EE— J1__TL Pulzy od vysilage =-

o +5V (napéti od BEC =
E— GND((zz’?porny pél) )

Lehkym pozvednutim
zapadky nad kontaktem a tahem kabelu odpojite napajeni BEC

-Pokud nepouzivate vypinacg, odstfihnéte jej u obalu regulatoru.
Vyvody z regulatoru nechte rozpojené a zaizolujte je buzirkou
(regulator a BEC se zapina rozpojenim kontaktl vypinace -
spolehlivé feSenti).

- Pfipojte regulator k motoru (pfipajenim nebo pomoci konektort).

-Pozor, na motoru nesmi byt pfipojena zadna dioda.

- Na napajeci vyvody regulatoru pfipevnéte protikusy konektord k
pouzivanému akumulatoru. Cerveny vodi¢ pfipojte ke kladnému
(+) a Cerny k zapornému (-) pélu akumulatoru. Doporucujeme
pouzit dutinku a kolik, aby se zabranilo pfipadnému pfepdlovani.

- Konektorovani a pajeni vSech spojl provadeijte velmi peclive, aby
byl pfechodovy odpor co nejmensi. Spoje dobfe zaizolujte napf.
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Dékujeme Vam,

Ze jste se rozhodli pro nas zdokonaleny regulator MDxxDCRS.
Pfejeme Vam mnoho radostnych zazitk s Vasimi modely.
Budeme radi za vSechny Vase poznatky, zkusenosti a navrhy.

Vas DSYS team

Popis regulatoru

- Regulator je ur€eny pro obousmérné i jednosmérné fizeni otacek
stejnosmérnych komutatorovych motort v mini modelech aut,
lodi, rychlych €lund, ponorek, traktord, tankd a mechanickych
strojli napajenych pouze z akumulatort Li-lon, Li-Pol, Li-Fe
(A123), NiCd, NiMH, Pb. Je zakazano pouzivat jiné zdroje
(sitové)!

- Regulator je pfipraven k provozu a neni nutné jej programovat,
vyhovuiji-li Vam vyrobcem nastavené parametry regulatoru (viz
tab. Str.6).

- Parametry mulzete kdykoli pfrenastavit ruéné pomoci paky
vysilace, nebo programatorem MDPG14 (viz www.dsys.cz).

- Regulator je chranén systémem bezpecnostnich ochran viz. Str.7
(Multi  Protection System), které snizuji riziko poSkozeni
regulatoru, akumulator a motoru.

- Obvod HARD BEC poskytuje stabilizované napajeni pro pfijimac
aserva.

- Soucastky regulatoru jsou chranény specialnim lakem snizujicim
vliv klimatickych zmén, vlhkosti a mechanickych otfest a
zarucujicim jejich vysokou zivotnost a spolehlivost.

- Regulator vynika jednoduchou obsluhou, vysokym uzivatelskym
komfortem, malymi rozmeéry a nizkou hmotnosti.

Vyhrazujeme si pravo na zmény bez upozornéni uzivatele. 1
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dodanou tepelné smrstitelnou buzirkou. V8echny kabely zajistéte
tak, aby nedoslo k jejich utrzeni a pfipadnému zkratovani.

- Vyvody uréené pro pfipojeni k akumulatorim muzete prodlouzit
maximalné na délku 25cm, pfi delSim pfipojeni pfipojte na
kazdych 30cm kabelu kondenzator C4 low ESR 330pF.

- Regulator umistéte v modelu tak aby bylo zajisténo chlazeni
proudicim vzduchem, dulezité je zajistit nejen privod ale i odvod
vzduchu (napf. otvory v modelu). Potfebujete-li zajistit vétsi odvod
tepla, tak na oznacenou stranu regulatoru pfipevnéte (lepidlem,
paskou apod.) hlinikovy (médény) chladic.

- Pfijimac s anténou umistéte nejméné 3cm od motoru, regulatoru a
vSech kovovych nebo uhlikovych ¢asti.

Nastaveni regulatoru (jednoduse jumperem)
"L" oznacuje pomalou akceleraci, "H" rychlou akceleraci.
1) Bez programovani:

Provoz se zkratovaci propojkou __Zkratovaci

(jumperem) v K1. Nastavte pred propojka
pfipojenim napajeciho napéti
(nastaveni propojkou je &teno ~ K0T<e1kt°r

pouze pfi pfipojeni akumulatord
(bezpecné feseni-v pfipadé, ze by
propojka béhem provozu vypadla, tak jiz nezméni viastnosti). V
téchto rezimech muzete pouzit jakykoli povoleny typ a pocet
¢lankd akumulator. K vypnuti dojde az pfi 70% pocatecniho
startovaciho napéti. Pouzivejte pro Cerstvé nabité akumulatory.

- Auto L (Car L). Vlastnosti. Akumulator: automat, Uo: 70%,
Akcelerace: 2s (L), Brzda: zadna, Brzda A: jemna, Paka: linearni,
VUle neutralu: stfedni, Vykon vpfed/vzad: 100%.

- Auto H (Car H) Vlastnosti. Akumulator: automat, Uo: 70%,
Akcelerace: 0,5s (H), Brzda: zadnd, Brzda A: jemna, Paka:
linearni, Vule neutralu: stfedni, Vykon vpfed/vzad: 100%.

- Lod' L (Boat L). Vlastnosti. Akumulator: automat, Uo: 70%,
Akcelerace: 4s (L), Brzda: ostra, Brzda A: jemna, Paka: linearni,
Vile neutralu: stfedni, Vykon vpfed/vzad: 100%.

- Lod’ H (Boat H). Viastnosti. Akumulator: automat, Uo: 70%,
Akcelerace: 1s (H), Brzda: ostra, Brzda A: jemna, Paka: linearni,
Vile neutralu: stfedni, Vykon vpfed/vzad: 100%.
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2) Programovanim : (pfi programovani ani pfi provozu nesmi byt v

konektoru K1 vloZzena propojka)

Doporucujeme pro optimalni fizeni vykonu nejdfive naprogramovat

regulatoru vSechny vlastnosti (viz. Programovani regulatoru).

- PFi programovani pomoci paky vysilate postupujte podle
blokového schématu na str.5. Udélate-li béhem programovani
chybu nebo budete-li chtit zacit znovu, odpojte regulator od
napajeni na nejméné 2 sekundy a zacnéte v klidu znovu od
zaCatku. Béhem programovani nejste nijak ¢asové omezeni.
Postupné nastavte parametry, které potfebujete a nechcete-li
upravovat zbyvajici parametry, programovani mizete ukoncit.

- Po programovani nezapomente vSe nejdfive pred jizdou -
plavbou vyzkouS$et.

Rychlé nastaveni pivodnich prednastavenych hodnot
od vyrobce
(v€etné standardnich vychylek paky vysilace)

- Zapnéte vysilac¢, nastavte paku na maximum.

- Pfipojte akumulatory. Regulator 4x dvojité pipne. Cekejte 10s na
4x kratké pipnuti, které potvrdi maximum.

- Presunte paku do 5s na stred (neutral) a pockejte na pipnuti.

- Presunte paku na maximum a pockejte na pipnuti. Pfesunte
paku na minimum a pockejte na pipnuti.

- Odpojte napajeni.

- Pfednastavené hodnoty od vyrobce jsou nastaveny

- Standardni vychylky paky jsou nastaveny na: Minimum 1,2ms,
Neutral 1,5ms, Maximum1,8ms.
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Nastaveni regulatoru
Zméinte vlastnosti tak, aby fizeni bylo podle Vasich pozadavku.

[P] Hodnota1 |Hodnota2 |Hodnota 3 | Hodnota 4

1 [ Model Auto  [Lod’/Auto  Clun

2 | Akumulator [Ni-Xx, Pb | 2-3 Li-Xx | 4 Li-Xx | Aufomat

3 |Uo Ni-XX; Pb 0,7V 0,84v 1,0V; 5/10V Pb
Uo Li-Xx 2,9V 3,0V 3,2V 2,4V Li-Fe

4 | Akc. auto/Glun 2s 1s 0,5s 0,2s
Akc. Lod 4s 2s 1s 0,5s

5 |Brzda zadna jemna stredni ostra

6 | Brzda A zadna jemna stfedni ostra

7 | Paka linearni__|logaritmickal exponen.

8 [Vdle neutralu mala stredni velka nejvetsi

9 | Vykon vpied 100% 80% 60% 40%

10] Vykon vzad 100% 70% 40% 0%

Tucné jsou oznaceny naprogramované hodnoty od vyrobce.

Popis jednotlivych parametrt

Par.1 Model: Rychly Clun - jednosmérna regulace z minimalni do
maximalni polohy paky. Auto a lod’/auto obousmérna regulace. V
rezimu auto a pfi pouziti brzdy "zpét" je mozné ihned po zastaveni
motoru zménit smér otaceni z neutralu. PFi zastaveni motoru z
neutralu bez brzdéni je doba aktivace opacného sméru 0,5s.
Pfechod ze zpétného chodu do chodu vpfed je plynuly. V rezimu
lod/auto je prechod plynuly z chodu vpfed na chod vzad a
naopak. Rezim "Lod/auto" muzete pouzitipro fizeni auta.

Par. 2 Nastaveni typu akumulatort. Pro typ Li-xx vyberte spravny
pocet c¢lankd. Pocet ¢lankd Ni-Cd/Ni-MH se nastavuje
automaticky. Nastavenim "automat" (vhodné pro vétSinu typud
akumulator(l) regulator po pfipojeni akumulatorti zméfi pocatecni
napéti a pfi snizeni tohoto napéti na 70% snizuje vykon az do
vypnuti fizeni (Uo - Li-Pol/lon = 2,95V, Uo - Ni-Cd / Ni-MH = 0,88V
pfi nabitych akumulatorech). Pro akumulator Pb vyberte Ni-xx,Pb.

Par.3 Volba omezovaciho napéti (Uo) na ¢lanek akumulatoru pro
omezovani a vypnuti vykonu. Vyberte hodnotu podle typu
akumulatoru (v par.2). Zajisti se tak zbytkova energie pro navrata
ochrana akumulatorud pfed Gplnym vybitim a zni¢enim (viz.

6 2009 MOTOR DRIVES

MD18-36-54DCR_NAVOD K POUZITI

Programovani regulatoru
V rezimu s propojkou v K1 [ze naprogramovat pouze vychylky paky!

Zapnéte vysilag,| | PFipojit Zapnout Paku do 5s na
nastavte . akumulétor._» reg., 4x dvojité -y Neutral, ekat
paku na Motor pipa, |~ |pip. Cekat 10s,[™ |na pip

maximum. LED blika. 4x pip + blik. + blik. C ‘

L Paku do Vychylky paky jsou ulozeny.
minima, Pokud jste chtéli nastavit pouze vychylky,
Cekat na > tak odpojte napajeni.

pip + blik. Jinak pokracujte v nastaveni hodnoty v par.1|

v

Pokud nedodrzite postup, pfejde regulator do stavu vypnuti a bude
pipat a blikat LED, pak odpojte akumulatory a zacnéte znovu.

v

Pro vybrani .
—» hodnoty parametru @ (kratce Cekat na
presunte paku z min ¢ do max kratké pip + blik)

Kolikrat je paka presunuta z min do max, takova je vybrana
hodnota (pokud chcete napf. vybrat 3. hodnotu, tak 3x
presunte paku z min do max a hodnotu ulozte).

ULOZIT hodnotu.
Ponechte paku v max po dobu 2s (dlouhé pip + dlouhé blik).
Po ulozeni se posouvate do nasledujiciho parametru.

v

(Cekat na kratké pip + blik).

Paku do minima t@]

Nastavte postupné dalsi hodnoty v jednotlivych parametrech.

Programovani ukoncéete odpojenim napajeni.
UloZené hodnoty zUstavaji v regulatoru i po odpojeni napajeni.
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ochrana akumulator( str.8). Pro akumulator Pb vyberte hodnotu
5/10V. Typ 6V nebo 12V se nastavi automaticky. Hodnotu Uo:
2,4V pouzijte pouze pro typ Li-Fe (A123)! P¥ili§ vysoké Uo=
krat§i ¢as chodu motoru, ale nejvy$§i mozny pocet nabiti
akumulatoru. P¥ili§ nizké Uo= delSi ¢as chodu, ale snizuje se
mozny pocet nabiti akumulatoru.

Par.4 Akcelerace: Doba rozb&hu motoru z min. otacek na
maximum (rozdilné pro auto/€lun a lod’). Doporucujeme 0,2-0,5s
pro mala a 1-2s pro velka auta, 2s pro velmi kluzky, 1s pro kluzky,
0,5 pro normalni a 0,2s pro bézné az drsné povrchy vozovky. 0,5-
1s pro lehké a rychlé a 2-4s pro velké a tézké lodé (Cim vétsi lodni
Sroub, tim delSi ¢as). Pfi poklesech napéti akumulatort k mezi
omezovaciho napéti je akcelerace do¢asné omezena.

Par.5 Brzda (zakladni): brzdny ucinek pfi maximaini zpétné
vychylce paky. V rezimu lod’ je zpomaleni ur€eno nastavenim
zpétné vychylky paky s plynulym pfechodem z chodu vpred na
vzad a naopak. Jemna brzda je vhodna u auta pro kluzké povrchy,
stfedni pro drsné povrchy, ostra - ofenzivni kontrola modelu.
Pozor: prudké brzdéni z vysokych ota¢ek muze znicit regulator
(zalezi na motoru, stavu akumulatoru, vodi¢ich, hmotnosti modelu).

Par.6 Brzda A: Automaticka pasivni brzda se uplatriuje pfi vychylce
paky v neutrdlu. Je vhodna pro rychlejsi jizdu zatackou.
Neovliviiuje zakladni brzdu nastavenou v Par.5.

Par.7 Paka: Linearni - rovnomérné fizeni. Logaritmicka - jemné
fizeni kolem maxima plynu (optimalni u 3/4 piného plynu).
Exponencialni - jemné fizenim kolem minima, vhodné pro zvlast
kluzky povrch, terénni jizdu (optimalni u 1/4 plného plynu).

Par.8 Vile neutralu: oblast necitlivosti paky v oblasti neutralu v
rezimu Auto/Lod av minimalni poloze paky v rezimu rychly Clun.

Par. 9 Vykon vpred: hodnota vykonu pfi maximalni vychylce paky.

Par. 10 Vykon vzad: hodnota vykonu pfi minimalni vychylce paky.

Provoz regulatoru
Pred spusténim regulatoru zkontrolujte nastaveni, propojeni, poCet
¢lankd akumulatort, pfipojeni vhodného motoru a jeho zatéz.
Regulator ma z vyroby prednastavené vychylky paky vysilace na:
Minimum 1,2ms, Maximum1,8ms. Dojde-li k jejich pfekroceni, je
regulacni oblast automaticky roztazena.
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Start: 1) Zapnout vysilag, pfesunout paku vysilace do neutralu.
2) Pripojit napajeni, zapnout vypinacem regulator. Motor
4xdvoijité a 1x dlouze pipne - bezpecnostni upozornéni.
3) Nyni je model pfipraven ke startu.

Stop: 1) Pfesunout paku do neutralu, pockat na zastaveni motoru.
2) Odpojit akumulatory, vypnout vysilac.

Bezpecénostni ochrany (Multi Protection System)

Regulator je vybaven nasledujicimi ochranami, chranicimi jak
samotny regulator tak i akumulatory a motor.

Start a ochrana rozbéhu motoru. Start je mozny pouze z
minimalnich otacek. Pokud se motor nerozbéhne do 2s pfi vétSim
vykonu, tak ochrana zrusi proudové buzeni do motoru.

Tepelna ochrana. P¥i vy$Sich teplotach regulatoru se zacne
pozvolna snizovat maximalni mozny proudovy odbér a pfi zvyseni
k 90°C se omezi maximalni vykon na polovinu. Po ochlazeni se
automaticky obnovi. Motor se zastavi pfi zvySeni teploty nad
105°C. Novy start je mozny az po nastaveni paky do neutralu
(auto/lod’) nebo minima (rychly €lun).

Integracni proudova ochrana: pii prekroceni maximalniho
proudu vypne motor. Start je mozny nastavenim paky do neutralu
(auto/lod’) nebo minima (rychly ¢lun).

Ochrana akumulatoru: zajistuje, Zze pfi dosazeni nastaveného
Uo zacne snizovat vykon (doCasné Ize zrusit nastavenim paky na
minimalni otacky), v takovém pfipadé se s modelem okamzité

Vra’t:'te! F’)ﬁ trval’é.m ’ A, Nastavitelné omezovaci napétiUo
snizeni napajeni v /,
ochrana vypne Kapaci . J

. S apacita pro navrat —
regulator (zajistuje )
zbytkovou energii 3,7V_(vypnuti) _
pro navrat). 100% KAPACITA AKUMULATORU 7 0%

- Podpét'ova ochrana - zastavi buzeni motoru pfi delSim snizeni
napéti akumulatoru pod 3,7V. Novy start je mozny z minimalnich
otacek (minima/neutralu) az pfi napéti nad 4V.

- Pfepét'ova ochrana - neumozni start motoru pfi napéti >18V.

- Signalova ochrana - maskuje vypadek (ruSeni) signalu po dobu
0,5s, pak dochazi k vypnuti vykonu motoru. Vypadek je akusticky.
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vychylky paky na vysilaci, nebo v pfipadé opacnych vychylek
prepojte vyvody z ovladaci paky.

h) Start regulatoru s vysokou teplotou (>90°C), prepéti (>18V),
porucha BEC: opakujici se 2x blikani LED.

i) Proudové pretizeni: rychlé blikani LED

TECHNICKE UDAJE REGULATORU

MD - oznaceni; 54 - proud 54A; DC - stejnosmérny, R - obousmérny;

S - vypinag;
Typ: MD18DCRS |MD36DCRS|MD54DCRS
Rozméry DxSxV (mm): 30x23x7(36x23x7(43x27x8
Hmotnost s vypinac¢em a vodici: 169 21g 32¢g
Napajeni 4-18V, pocet ¢lanku: |4-12Ni-xx, 2-4Li-Pol/lon/Li-Fe, Pb
Trvaly proud vpred / vzad: 18A 36A 54A
Servo kabel (mm?): 0,25 0,25 0,25
Silové kabely (mm?): 1,0 1,5 2,5
HARD BEC 5,4V: 2A 3A 3A
Typicky odpor MOSFET 25°C: | 2 x 3,6mQ | 2x 1,8mQ | 2 x 1,2mQ
Max. fidici frekvence PWM: 4kHz
Minimalni napéti akumulatoru: 4V [ 3,7V (viz str.8 - ochrany)
Rizeni (impulsy z RC): T=5+30ms, t=1,5ms, + 0,7ms
Teplota okoli: -10az+40°C
Verze SW: 3.6
Ochrany: tepelnd, proudova, napétova, signalova
Urcené prostredi: obytné, obchodni a lehkého pramyslu
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- Ochrana BEC. BEC je vybaven ochranou proti zkratu, ktera s
teplotni pojistkou snizuje moznost zni¢eni obvodu HARD BEC.

Vykonova zatizitelnost HARD BEC

Proudové zatizeni je zavislé na ztratovém vykonu. Ztratovy vykon
se zvySuje s vySSim napétim akumulator(, vy$sSim odebiranym
proudem serv, vétsi plochou pohyblivych mist, velikosti kladeného
odporu proudiciho vzduchu za letu, dobou a ¢etnosti pohybu serv.
Pozor na tahla, ktera nékde narazi do pevné prekazky. V pfipadé
pretizeni vzrusta teplota BEC a mize dojit k jeho vypnuti nebo
zniCeni, coz vede ke ztraté ovladatelnosti modelu! Teplota
regulatoru i BEC se také zvySuje vy$Sim vykonem do motoru!
Zajistéte dostatecné chlazeni (proudicim vzduchem, chladi¢em).
I(A)

- N w

I trvale

Povoleny odbér

4 6 8 10 12 14 16 18V  Napéti akumulatort

Akusticka a opticka signalizace:

a) Pripojeni akumulator(: 4 x dvoj tén,

4xdlouhé bliknuti LED. | el el I e
b) Potvrzeni neutralu po pfipojeni akumulatoru.

1x dlouhy vysoky t6n, 1 x diouhé bliknuti LED. i
c) Pfechod regulatoru do programovaciho modu:

4x vysoky ton, 4x kratké bliknuti LED. U040
d) Potvrzeni minimalni, stfedni a maximalni vychylky paky:

1 x vysoky ton, 1x kratké bliknuti LED. le_
e) Ulozeni vybrané hodnoty v maximalni vychylce paky: le_

1 xdlouhy vysoky ton, 1x dlouhé bliknuti LED.

f) Vypadek signalu: opakujici se nizky tén,
opakuiici se dlouhé blikani LED. I
(zkontrolujte pfipojeni k pfijimaci, zapnuti vysilace)

g) Chybna $itka fidicich impulsu:
(pFilis malé nebo velké), nebo tnik z reZimu Al A
programovani z duvodu nenastaveni paky do neutralu do 5s:
opakujici se nizky ton, opakujici se dvojité blikani LED. (opravte
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V pripadé potizi:

1)Motor se nerozbéhne. Odpojte akumulatory. Zkontrolujte
zapojeni, pfipojeni konektoru do pfijimace (kanal motoru,
vétSinou Ch2) a spravnou orientaci konektoru (pozor, konektor
Ize s vétsi silou zasunout do pfijimace i opacné).

- Zkontrolujte spravnost kmitoc¢td krystalu v pfijimaci a vysilaci.

- Ovéfte kapacitu akumulatord a zda je v Par.2 nastaven spravny
typ (neninutno v rezimu "automat").

- Zkontrolujte, zda neni vadny motor a zda je mozné s nim otacet
(pozor na dlouhé upevriovaci Srouby a necistoty v motoru).

- Nebézi-li motor a serva pracuji spravné, prohodte konektory
regulatoru a serva, pokud servo nereaguje na pohyb paky, neni
spravny signal v kanalu pro fizeni motoru. Pfepojte zpét konektor
servaamotoru. Nastavte spravné kanal profizeni na vysilaci.

2) Motor se znacné chvéje. Zkontrolujte pfipojeni motoru a spojky
amechanickou tuhost spojeni s modelem.

3) Motor se otdc¢i na opacénou stranu. Zkontrolujte, zda je vyvod z
regulatoru "M+" pfipojen na Cervené oznaceny + vyvod motoru.
Pokud motor po zapnuti 4x dvojité a 1x dlouze pipne v maximu,
provedte REVERS na vysilaci, jinak pfepojte vyvody k motoru.

4) Motor je ¢asto vypindn: - Napajenim. Zkontrolujte akumulatory
(nabijte, nebo pouzijte s vy3Si kapacitou mAh). V zimé klesa
kapacita rychleji. Nastavte niz§i omezovaci napéti Uo.

Zvyste Cas akcelerace motoru (delSi ¢as akcelerace = mensi
proudové $picky pfirozjezdu = mensi zatéz akumulatord.

- Nadproudem. Pripojte slabSi motor, snizte zatéz. Zkontrolujte
vhodnost pfevodovky, nahonu, lehky chod lozisek a motoru.

- Prehratim. Nechte regulator vychladnout, zajistéte dostatecné
chlazeni, nepretézujte proudové regulator.

5) Nedosahuji maximalniho vykonu: Nastavte vychylky vysilace v
maximu nejméné na 1,8ms (standard je 2ms). Ulozte vychylky do
regulatoru viz.str 4. Ujistéte se, Ze vykon neni omezen nastavenim
par.9, 10 nebo zda nedochazi k proudovému omezovani.
Zkontrolujte kapacitu akumulator(.

6) Nelze nalézt polohu paky v neutralu (Spatné se nastavuje):

- Nastavenim paky. Nastavte standard a linearni pribéh paky.

- Nestabilnim signalem (jednoduché AM vysilace a pfijimace).
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Nastavte vétsi vuli neutralu viz programovani, par.7.

- Ulozte vychylky vysilace do regulatoru.

7) Regulator nejde naprogramovat: Zkontrolujte: spravné velikosti
vychylek (nastavte standard a linearni pribéh), zda je napajeni
>4,51V, zda vysila¢ nedava opacné vychylky (provedte revers),
zda jsou elektrické a mechanické trimy a posuvniky na "normal" a
na stfedu (pokud ne, tak je nastavte).

8) Regulator jednou za sekundu pipa: Zkontrolujte spravnost
pripojeni k pfijimaci, spravnost frekvence a je-li zapnut vysilac.

9) Reguladtor nebo serva jsou zarusSena: nevhodné kontaktni
uhliky nebo nespravné odruseny motor mize zpusobovat ruseni
prijimace, regulatoru a cukani serv. RuSeni potlacite pfipajenim
kondenzatord C1-C3 na vyvody motoru. Rus$eni zpusobené
prepétim a poklesy napéti potlacite pfipajenim kondenzatoru C4
(Low ESR) 330uF/25V na napajeci vyvody k akumulatordm.
Ruseni mlizete vyrazné redukovat optoizolatorem MD-OP1 (viz.
www.dsys.cz).

Ruseni také muze vznikat: pfi pohybu nebo chvéni uvolnénych
kovovych (uhlikovych) tahel, kloubl, podpér, nosnikl, suchymi
nebo hluénymi lozisky, elektroinstalaci, necistotami v motoru,
spoji v konektorech, palubni elektronikou, nevyvazenou vrtuli atd.

10) Regulator nefunguje spravné: Zkontrolujte zapojeni a
nastavte vSechny parametry znovu do regulatoru.

Vykazuje-li regulator zavadu, vyfadte regulator z provozu a
nechte jej opravit v uréeném servisu.
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Obsah kompletni dodavky:

-regulator MDxxDCRS: Tks
-navod k pouziti: 1ks
- smrétovaci buzirka @ 6mm, délky 80mm: 1 ks

Zaruka: Poskytujeme zaruku 24 mésicu (na vady materidlu,
funkéni vady, vady vzniklé pfi vyrobé a montazi). Zaruka se
nevztahuje na vady zpusobené nevhodnym pouZitim, nespravnou
manipulaci, zasahem do regulatoru, béznym opotfebenim,
pouzitim nevhodného pfislusenstvi. V pfipadé neopravnéné
reklamace (ij. nebude-li zjisténa oznamena zavada, nebo pujde-li o
zavadu nespadajici do zaruky) bude zbozi vraceno a kupujicimu
muze byt u¢tovana uhrada vzniklych naklad na pfepravu a prace
testovaciho technika. Vykazuje-li vyrobek zavadu, tak jej vyfadte z
provozu a zaSlete k opravé do servisu (zavadu peclivé proveérte).
Reklamace musi obsahovat: oznaceni zbozi, fakturu/paragon,
presny popis zavady (nestaci jen "nefunkéni"), idaje o pfipojeni
(typ motoru, akumulatoru, pocet ¢lankd atd.). Vyrobek bude
testovan pouze na zavadu uvedenou v popisu zavady.

Zivotni prostredi: Setfete Zivotni prosttedi. V pfipadé, Ze vyrobek
doslouzil a chcete jej zlikvidovat, nezbavuijte se vyrobku spolu se
smésnym komunalnim odpadem, ale odevzdeijte jej k likvidaci na
mista k tomu ur¢end nebo v mistech zpétného odbéru (prodejce
nebo vyrobce).

Technickou podporu, servis ainformace Zadejte na:
info@dsys.cz, Tel: +420 776381508

Adresa vyrobce: Z. David, Hrusrnova 12, Brno 621 00,
e-mail: dsys@dsys.cz  internet: www.dsys.cz
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APOKYNY PRO PROVOZ A BEZPECNOSTNI PRAVIDLA
- Pfed pouzitim si peclivé prectéte navod a fidte se jeho pokyny!
- Regulator pouzivejte pouze k uUcelu, ke kterému je urcen.
- Regulator pouzivejte pouze ve spojeni s provéfenym, vykonové
vhodnym motorem s pfiméfenou zatézi.
- Nepfipojujte vétsi pocet ¢lanku akumulatoru, nez je povoleno a
pfipojujte je k regulatoru tak, aby nedochazelo k nékolika-
nasobnému pfipojeni/rozpojeni a aby nedoSlo k prepdlovani
napajeciho napéti. Pouzivejte nabité akumulatory (pro spravné
rozpoznani poctu ¢lankl) a nedobijejte je, pokud jsou pfipojeny k
regulatoru. Pfipojte akumulator az v okamziku pouziti modelu a
odpojte akumulator od regulatoru, kdyZ model nepouZzivate.
Regulator nevypinejte a ani neodpojujte od akumulatoru, dokud
se motor zcela nezastavi.
Pfinesete-li regulator z chladného do teplého prostredi, poCkejte
20 minut nez ho pfipojite k akumulatoriim (kondenzace vody).
Neprekracujte mezni hodnoty proudd, napéti a tepelnych
ztratovych vykonU regulatoru i motoru. Zajistéte dostate¢né
chlazeni regulatoru. Nepfipojujte na motorové vyvody napéti z
akumulatord! Zamezte moznosti vzniku vzajemného zkratu
jakychkoliv vodi¢t. Chrante (napfiklad papirovymi kapesniky)
pred agresivnim prostfedim, vniknuti cizich predmétl, tekutin,
stfikajici vode, pfipadné sneéhu, do regulatoru.
Pozor! Pouzivat jen pod dohledem dospélé osoby! Regulator
ulozte mimo dosah malych déti! Nenechavejte regulator bez
dozoru a pfistupujte k motoru tak, jako by se mohl kdykoliv roztocit
(napf. cizim vysilaem, ruSenim, neopatrnou manipulaci s
vysilacem). Regulator se musi pouzivat opatrné, aby se zabranilo
zranéni obsluhy a tfetich osob! Za chodu je motor velmi
nebezpecny.
Chybna montaz, chybné zapojeni, nedodrzeni bezpecnostnich
pravidel regulatoru muze zpusobit ohrozeni obsluhy a maze znigit
regulator (ztrata zaruky!). Zavada (zni€eni) se muze projevit az po
nékolikerém pozdéjSim pouziti regulatoru! Pfi poskozeni
regulatoru muze dojit k jeho pozaru! Chrarite regulator pred
narazy a pady. Provadéjte udrzbu pfipojeni, zaizolovani, montaze
a chlazeni regulatoru po kazdém pouziti regulatoru.
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