dsus Multifunkéni analyzator MDPA1

Electronic Systems

Navod k pouziti.

ZOBRAZEN:I:

* Napéti akumulatort nebo BEC

* Napétinajeden ¢lanek akumulatoru

*  Proudu (motoru, serv, osvétleni)

*  Prikont motoru a jinych spotiebicl

*  Teplot (regulatoru, akumulatort, motoru)

* Otacek motoru

»  Sitekimpulst vjednotlivych kanalech RC pfijimadge
* Doby provozu

Pracuje se vSemi "AC" i "DC" regulatory od vS§ech vyrobcu.

Nizka hmotnost, malé rozméry, nizka spotreba @
motor drives
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Instalace analyzatoru

- Pro monitorovani pohonnych akumulatorti, motoru, regulatoru
provedte instalaci podle Zap.1.

-Pro monitorovani BEC nebo monitorovani pfijimacovych
akumulatort instalujte analyzator podle Zap.2.

Pokud dojde pfi monitorovani k omezovani proudu (Udaj na displeji
se rozblika a s rostoucim proudem se jiz se nezvySuje) zmensete
vzdalenostA-B vizobr.1, 2. Pouzivejte jen dodané kabely.

- Pro monitorovani sirky impulzt je popsanav Zap.3.

- Pro monitorovani teploty Ize pouzit zapojeni podle obr.1-5.

Teplotni snima€ pevné pfipevnéte na motor, regulator C&i

akumulator dle vasich pozadavkl a dobfe jej tepelné zaizolujte

(molitanem, paskou). Pfestup tepla mezi snimacem a mérenym

povrchem muzete zlepsit zalitim snimace polyuretanovou hmotou

nebo vazelinou, aby se nesnizovala pfesnost monitorovani teploty.

Teplotni snimac pfipojite k analyzatoru pomoci konektoru TEMP

viz. Obr.1, 2. Nezapomente pfepnout analyzator na monitorovani

teploty do médu "t", viz kapitola nastaveni analyzatoru. Snimac¢
musi byt pfipojen pfed pfipojenim napdjeni, jinak by nebyla
zobrazovana minimaini teplota

Pro monitorovani otacek Ize pouzit zapojeni podle obr.1-5.

Snima¢ nainstalujte ke zdroji pferuSovaného svétla, lodnimu

Sroubu vrtuli apod. Pro snimani otacek je vhodné pouzit denni

svétlo. Pfi pouziti osvétleni od zafivek, vybojek a od specialnich

zarovek vznika nebezpedi ruseni. PFi nepfitomnosti signalu od
snimace otacek se na displeji zobrazi "---". Vyhledejte optimalni
polohu a vzdalenost snimace pro stabilni zobrazovani otacek.

Kontrast muzete zvysSit nalepenim reflexni pasky (svétlou na

tmavou a naopak) na otacejici se ¢ast (vrtuli, hfidel, kolo). Budou-li

otacky prilis nizké, nalepte na méreny objekt rovnomérné od sebe
vice prouzkl reflexni pasky. Pro monitorovani otac¢ek nemusite
zapojovat oranzovy vodi¢, konektoru JR, staci zajistit napajeni

zapojenim €erného a Cerveného vodice. Snimac otacek pfipojite k

analyzatoru pomoci konektoru RPM viz. Obr.1. Nezapomerite

prepnout analyzator na monitorovani otacek do médu "n" viz.
kapitola nastaveni analyzatoru.

Monitorovani otacek nelze provadét soucasné s monitorovani

teploty (obé pouzivaji konektor K2).
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o

ékujeme Vam, Ze jste si vybrali na$ multifunkéni analyzator pro
rozsahla testovani v modelech a maketach letadel, vétronid,
vrtulnikd, aut, lodi, rychlych €luni, ponorek, tankl, mechanickych
stroju atd..

Pfejeme Vam mnoho cennych poznatk( s MDPA1, budeme radi za
vSechny Vase poznatky, zkuSenosti a navrhy.

Vas DSYSteam

Popis analyzatoru

Analyzator MDPA1 umoziiuje monitorovat napéti U, proud - I, vykon
- P, teplotu - t, otacky - n, délku ovladacich pulzii - L a dobu
provozu - o (regulatord, akumulatord, elektrickych motor(, serv,
Cerpadel, hydraulickych stroju, sirén, a jinych zafizenich v
elektrickych obvodech pfimo v modelech).

Aktudlni hodnoty monitorovanych parametrd jsou zobrazovany
vysoce svitivym LED displejem, ktery je dobre Citelny i z vétSi
vzdalenosti a poskytuje ostré zobrazeni.

Velkou vyhodou analyzatoru MDPA1 je moznost pouziti pfi
sefizovani modelu pfimo v terénu.

Analyzator umozniuje diagnostiku parametr(i provozu jednotlivych
komponentl v modelu, jejich optimalizaci tak, aby nedochazelo k
pfekracovani jejich povolenych provoznich podminek. Tim je
zarucena jejich dlouhodoba spolehliva ¢innost a prodlouzena
Zivotnost. Diagnostikovani Vam umozni spravné se rozhodnout,
nepracovat pouze s odhady, které nékdy vedou az ke zniceni
komponentd. Tim se Vam investice do analyzatoru 100% vyplati.

Analyzator MDPA1 ma malé rozméry, nizkou hmotnost, malou
spotfebu a velmi jednoduchou instalaci. Napajeni je zajisténo
pfimo z testovaného obvodu.

V$echny hodnoty monitorovanych parametr(i jsou béhem provozu
ukladany do paméti. Minimalni a maximalni hodnoty zustavaji
zachovany i po odpojeni napajeni.
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Zap.1. Monitorovani U, | a P pohonného akumulatoru a t, o.
a) S vlozenym snimacim vodiéem (rozpojitelné zapojeni, snadné

pouziti ve vice modelech) \ Analyzator MDPA1 _ Tladitko "Set”
Obr.1 | K1 (vzadu)
i b
Tlacitko J K2
"Mode" ‘
Teplotni snimaé Opticky
| snimac otacek
cr Pajeno v konektorech \\_-
+ v >
3| Pajeno Spojeny kolik s dutinkou Buzirka ;
8 | v konektoru DC /AC
< N\ A B P3jeno v konektoru
' Flm ® ®
_Délka vodice (mm) | kolik i
~

Z dodané sady vyberte snimaci vodi¢ o stejném nebo nejblizSim
vy$§im prafezu, nez maji napajeci vodice regulatoru. Na body "A,
B" pfipajejte oranzovy a ¢erny vodi¢. Na konektorovou spojku "C"
pripajejte Cerveny vodi¢ dodaného propojovaciho kabelu s
konektorem JR. Konektorovou spojku i snimaci vodi¢ osadte
protikusy konektoru k regulatoru a akumulatoru, dodrzte orientaci
podle obr.1. Pajena mista zaizolujte buzirkou nebo paskou.
b) Zapajeni pfimo na kabely regulatoru

(neni zvySovan odpor snimacim vodi¢em a pfechodovymi
odpory konektorti)

= Accu +

P2 Délka vodic¢e (mm) Si

- Opatrné odfiznéte horni ¢&ast izolace zaporného (Cerny)
napajeciho vodi¢e v blizkosti obalu regulatoru (bod “B“).
Pocinujte odkrytou médénou vrstvu a pfipajejte oranzovy vodi¢
analyzatoru. Na druhy konec zaporného vodi¢e (bod "A“)
pripajejte Cerny vodi€. Pripajejte Cerveny vodi¢ analyzatoru na
kladny vodi¢ (bod "C") regulatoru. Doporuc¢ena vzdalenost bod
"AaB" je 65mm pro proudy do 70 A, 40mm pro proudy vétsi.
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Zap. 2 - Monitorovani U, la P na BEC nebo
na pfijimacovém akumulatoru, t, o.

a) S vlozenym snimacim kabelem
(neni soucasti dodavky), kterym se
prodlouzi Fidici kabel regulatoru bez
nutnosti jeho Upravy.

b) Zapajeni primo na kabel BEC

nebo kabel pfijimacovych akumulatord.

Rozdélte vodice kabelu regulatoru tak,

aby byly volné. Na hnédém vodici

opatrné odfiznéte horni ¢ast izolace v

mistech "A a B"™ (doporucena

vzdalenost "A-B" je 65 mm). Odkryté §
médéné jadro pocinujte a pfipajejte
vodice kabelu s konektorem JR, ¢erny

v bodé "A" a oranzovy v bodé "B", dle

obr.4. Stejnym postupem

pfipojte Cerveny vodi¢ snimaciho kabelu na ¢erveny

vodi¢ regulatoru v bodé "C". Zaizolujte pajena mista buzirkami

nebo izolaéni paskou. Pfesné si zméfte skuteénou vzdalenost
bodl "A a B" pro nastaveni délky vodice v analyzatoru.

Zap.3 - Monitorovani §itky impulzd (L), doby provozu (o) a
napajeciho napéti (U) BEC nebo pfijimacovych akumulatord.

- Analyzator pfipojte pomoci dodaného propojovaciho kabelu k RC
pfijimaci podle obr. 5.

- Takto zapojeny analyzator nepouzivejte k monitorovani proudu |
nebo pfikonu P, zobrazené hodnoty by nebyly spravné (neni
pfipojena proudova sonda).
obr.5

Analyzator MDPA1 "Set"

<

"o
.

L
«n?

Tlacitko
"Mode"

Povelovy
RC pfijimac

Akumulatory
nebo BEC 4

-
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Schéma nastaveni analyzatoru

Pfipojte akumulator. Stisknéte Displej

Displej zobrazi adrzte 1s > zobrazi na

"PA1" tlacitko "Set" dobu 1s "SEt" -|

Tlagitko "Mode" " Tlagitko "Set"
(na kabelu) (vzadu na desce)

1. t-Temp. (U, I, P, t, 0)
L) Nastaveni | g < N RPI\F/)I. wo
> typu monitorovani = L - Lenght (L, U, o)

2.| Nastaveni ¢asového tseku
pro pramérovani proudu

=P 1-60min

Nastaveni poctu
clankad —p» 1-21
akumulatoru

4. Nastaveni délky vodice 9/ 20 -99mm |

Qe i 0,14; 0,25; 0,35; 0,5;
Nastaveni prifezu vodice —P» 0.75: 1: 1,5: 2.5, 4 (mm?)
6. Nastaveni poctu listu
— vrtule, (lodniho Sroubu, — 1-6
reflexnich bodu)

L

C Ukonéeni nastavovani - podrzenim tlagitka Mode vice jak 1s )
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Nastaveni analyzatoru

Pfed vlastnim monitorovanim veli€in je tfeba analyzator nastavit
podle Vami pouzitych komponentt v modelu.

- Analyzator se nastavuje pomoci tlacitek "Mode™" a "Set" podle
diagramu "Schéma nastaveni analyzatoru" na str.6.

- Do rezimu nastavovani vstoupite stisknutim a podrzenim tlacitka
"Set", dokud se nadispleji nezobrazi napis "SEt".

- Stisknutim  tlacitka "Mode"pfepinate mezi jednotlivymi mddy
nastaveni(1.az6.).

- Tlacitkem ,Set” nastavujete Ci vybirate pozadované hodnoty ve
zvoleném modu nastavovani. Hodnoty se posouvaji kratkym
stiskem (0,3s) nebo automaticky (autorepeat) pfi podrzeni tlacitka
déle, nez 1 sekundu.

-Nastavovani muizete kdykoli ukonéit stisknutim a podrzenim

tlaCitka ,Mode”“ po dobu 1 sekundy. Na displeji se zobrazi napis
+End®. V8echny nastavené hodnoty budou ulozeny a zlistanou v
pamétii po odpojeni napajeni.
Neni nutné vzdy nastavovat vSechny parametry ve vSech
maodech. Pokud jste zménily napt. jen pocet ¢lankd akumulatoru,
staci postupnymi stisky tlacitka ,mode* pfejit do médu nastaveni
3, pak tlacitkem ,Set" zménit pocet ¢lank( a nastavovani ukongit.

Médy nastaveni:

1. Typ monitorovani - zvolte monitorovani: "t" (U, I, P, t, 0), "n" (n, 0)
nebo "L" (U, L, o). V tomto rezimu nesmi byt pfipojena sonda pro
monitorovani otacek.

2. Casovy usek pro primérovani proudu - nastavte pozadovany
Gasovy Usek (pfedpokladana doba provozu modelu).

3.Pocet ¢lank - nastavte pocet ¢lankl pouzitého akumulatoru.

4. Délka vodice - nastavte aktualni délku vodiCe (vzdalenost A-B
obr.1, 2 nebo 3 podle druhu zapojeni).

5. Prafez vodice - nastavte prafez snimaciho vodi¢e v mm? (prafez
napajecich vodi¢l byva uveden v navodech k regulatordm).

6. Pocet listh vrtule ¢i reflexnich bodu - nastavte pocet listt nebo
pocetreflexnich bodu (dllezité pro spravné zobrazeni otacek).

DalSim stisknutim tlacitka "Mode" pfejdete zpét do modu "1.".
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Provoz analyzatoru
(Pfed kazdym pouzitim nezapomerite vynulovat staré hodnoty v pamétil)

I. Monitorované parametry (Vybér monitorovanych veli¢in
zavisi na zapojeni a musi byt nastaven v parametru 1).

1) Napéti U (ve Voltech) pohonnych akumulatoru, pfijimacovych
akumulatort nebo napéti poskytované z BEC.
Zobrazuje: okamzité, minimalni napéti v€etné Casu, kdy k nému
doslo, nejvyssi a napéti na jeden €lanek s vysokou rozliSovaci
presnosti (10mV). Umoznuje odhalit poklesy napéti zpusobené
pretizenym motorem, slabyminebo Spatné nabitymi akumulatory.

2)Odebirany proud | (v Ampérech). Zobrazuje: okamzity proud,
maximalni proud a ¢as kdy k nému doS$lo, primérny proud za
nastaveny ¢as (@ 1/10). Po dobu monitorovani primérného proudu
Udaj blikda az do ukonéeni nastaveného casového useku.
Primérny proud umozriuje optimalné zvolit kapacitu akumulator
pro stanoveni bezpe&né provozni doby modelu.

- Zjistite zavislosti odbéru proudu motoru na velikosti vrtule, lodniho
Sroubu, nastaveni pfedstihu regulatoru, rychlosti rozjezdu, atp.

- Rozsah proudu je uréen délkou a prifezem snimaciho vodice.
Zapojeni podle obr.2 ma velkou vyhodu v tom, ze nevnasi dalsi
Skodlivy napétovy ubytek na snimacim odporu a neni zvySovan
ani prechodovymi odpory konektorl. Pfesnost monitorovani
proudu na snimacim vodici sice nedosahuje pfesnosti precizniho
snimaciho odporu, ale pro modelafskou potfebu je dostatecna.

- Displej umozriuje rozliSeni proudu az na 0,01A pfi prifezu 0,14 a
0,25mma2. Pro prufezy 0,35 az4mm?je rozliseni prouduna0,1A.
-V zapojeni dle obr.¢.1 a €.2 miZzete orientacné sledovat i odebira-
ny proud z BEC, kdyZ pakou vysilace vypnete buzeni do motoru.

3) Prikon P (ve Wattech).

Zobrazuje: okamzity, maximalni pfikon a ¢as, kdy k nému doslo.

4) Teplota t (ve °C). V nastaveni "SET" musi byt monitorovani
teploty zpfistupnéno. Zobrazuje: okamzitou, maximalni teplotu a

5) Otacky n (ot/minutu, udaj 15.3 = 153000t/min.). Zobrazuje:
okamzité, nejvyssi dosazené otacky a Cas, kdy byly dosazeny.

6) Sirka impulzd L (v milisekundach).

Zobrazuje: okamzitou, maximalni, minimalni $itku impulzd.
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- Pro zajisténi nejvysSi spolehlivosti a bezpeénosti modelu nastavte
na vysilaci vychylky tak, aby nepfesahovaly pozadované meze a
byly v oblasti povolenych provoznich podminek serv a regulatoru.

7) Doba provozu o (v minutach)

- Zobrazuje celkovy ¢as od pfipojeni k akumulatoram.

I1. Ovladani analyzatoru

- Pfed monitorovanim nastavte nejdfive typ monitorovani v menu
nastaveni analyzatoru (viz str.5):

-"t": v tomto mUlzete monitorovat napéti, proud, vykon, teplotu
nebo dobu provozu (U, I, P, t nebo o).

-"n": v tomto rezimu muizete monitorovat otacky nebo dobu
provozu (n nebo o).

-"L": v tomto rezimu mlzete monitorovat Sitku impulz(, napajeci
napéti nebo dobu provozu (L, U nebo o).

Ovladani pfi vybrani menu:

- Kratkymi stisky (0.3s) tladitka ,Mode“ vyberte poZadovanou
veli¢inu (v menu "t": U, |, P, t nebo o), kterou chcete sledovat na
displeji. Ostatni veli€¢iny nebudou zobrazeny na displeji, ale budou
prabézné monitorovany a ukladany béhem provozu do paméti.

- K zobrazeni vybrané veli€iny pfejdete podrzenim tlacitka ,Mode*
délenez1s.

- Kratkymi stisky tlacitka ,Mode* mizete pfepinat mezi zobrazenim
aktualnich , maximalnich a minimalnim hodnot.

- Zpét do rezimu vybéru veli¢iny se dostanete podrzenim tlacitka
,Mode“ déle nez 1 s. Zde muzete znovu vybrat zobrazeni hodnot
napéti, proudu, vykonu, teploty nebo doby provozu.

Vynulovani hodnot v paméti MDPA1:
(vhodné pro nové monitorovani hodnot)

- Podrzte tlagitko ,Mode" déle, nez 3 sekundy. Na displeji dojde
nejprve ke zménée zobrazeni (za 1sekundu) a pfi stalém drzeni
tlacitka ,Mode" se za dal$i 2s zobrazi na displeji udaj ,d-0".
Zobrazenina displeji se vrati zpét do posledné sledované veliiny.
VSechny ulozené hodnoty byly vynulovany, véetné doby provozu.

- Zobrazované veli¢iny a moznosti jejich zobrazeni jsou prehledné
vidét v nasledujicim schématu uzivatelsky menu:

8 2010 MOTOR DRIVES

MDPA1 NAVOD K POUZITI

IV. Znaky pf¥i zobrazeni jednotlivych veli¢in a symboli:
Okamzité napéti akumulatort "V": U Actual Voltage

Minimalni napéti akumulatora "V": U_L  Low Voltage
[(pfepl’né mezi minimalnim napétim a ¢asem, ve kterém bylo dosazeno)

Min. napéti aku. dosazeno v ¢ase: U_o operating time Voltage
Maximalni napéti akumulatorti "V":  U_H High Voltage
Okamzité napéti na ¢lanek "V": U_C Voltage for Cells

Okamzity proud "A": e Actual Current

 Maximalni proud "A": I_H Current High
(pfepina mezi maximalnim proudem a ¢asem, ve kterém byl dosazen)

~ Maximalni proud dosazen v ¢ase: |_ operating time Curr.

I
Primérny proud za nastaveny ¢as: |_A  Average Current
P

Okamzity pfikon motoru "W": | Actual Power

- Maximalni pfikon motoru "W": P_H High Power
(pfepina mezi maximalnim pfikonem a ¢asem, ve kterém byl dosazen)

- Max. pfikon motoru dosazen v ¢ase: P_o Operating time P

Okamzita teplota "°C™: _t Actual Temperature

r Maximalni teplota "°C":) t H High Temperature
(pfepina mezi max. teplotou a casem, ve kterém byla dosazena)

- Maximalni teplota dosazena v ¢ase:t 0  operating time temp.

r Minimalni teplota "°C": t L Low Tepperature
(pfepina mezi min. teplotou a ¢asem, ve kterém byla dosazena)

- Minimalni teplota dosazena v Case: t 0  operating time temp.

Okamzité otacky: _n_  Actual RPM
r Maximalni otacky: n_H High RPM
(pfepina mezi max. otaékami a Casem, ve kterém byly dosazeny)

- Maximalni otacky dosazené v ¢ase: n_o  Operating time RPM

Okamzita délka implulzu "ms": L Actual Lenght
Minimalni délka implulzu "ms": L_ L Low Lenght
Maximalni délka implulzu "ms": L_H High Lenght

Doba provozu "min": _o_ Actual Operating Time
Vynulovani monitorovanych dat: d_0 Data zero

Vstup do nastaveni analyzatoru: SEt

Ukonceni nastaveni analyzatoru: End

Nepritomnost signalu od pfijimace, otackoméru, teploméru: - - -
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I1I. SCHEMA UZIVATELSKYCH MENU
Menu "t"

Mode 0,3s 0,3s 0,3s 03s T
\Voltage Current | Power Temp. Time

u) A [P w) [ eC) o (min.)
Mode 1s ¥ 1s ¥ 1s ¥ 1s ¥ 1s ¥
Actual Actual Actual Actual Actual
»\Voltage| » Current Power » Temp. operate|
y) ) (P () (o)
03s ¥ 0,3s ¥ 03s ¥ 03s ¥
Voltage Current Power Temp.
Low High High | ] |High
A (U_L) 4 (ILH) (P_H) (t_H)
Time| Time| Time Time
(U_o), (I_o) (P_o) (t_o)
0,3s¥ 0,3s ¥ 0,3s ¥
High >l /a0 Low
Voltage l¢Current| Temp.
(U_H) (I_A) e (t_L)
0.3s + Time
Cells (t o)
<4 \/oltage| =
(U_C)
Menu "n" Menu "L" ~
L Mode 0,3s - Mode 0,3s 03s J
RPM | Time Lenght _|Voltage . T'”!e
n(ot/m)[ o (min.) L(ms) [ U (v) [P0 (min.)
Mode 1S ¥ 1s ¥ 1s ¥ Mode 1s 1s ¥
Actual Actual Actual Actual Actual
RPM operate| Lenght Voltage operate|
Cn) o) L) Y) (o))
03s¥ 03s ¥
RPM High
High Lenght
(n_H) (L_H)
Time 0.3s +
(n_o) Low
= Lenght
(L)
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TECHNICKE UDAJE MDPA1
Napajeni: 3,5-30V
Odbér proudu: cca. 4-12mA (dle zobrazeni)
Rozsah monitorovani napéti: 3,5-30V
Rozsah monitorovani proudu: 0,1 - 200A

Rozsah monitorovani teploty: -10 az +120°C

Rozsah monitorovani Sifky impulsu: 0,5 az 9,99 ms

Rozsah monitorovani otacek: 100-99.900 ot/min (2 listy 50-50.000; 3
listy 33-33.000; 4 listy 25-25.000; 5 listli 20-20.000; 6 listd 16-16.000
Rozsah monitorovani doby provozu: 0,1 az 99,9 minut

RozliSeni (zavisi na veli€ing): 8 az 12 bit. / + 3 digity
Rozméry DxSxV (mm): 41mm x 19mm x 7mm

Hmotnost: 59
Teplota okoli: -10az+40 °C
Verze SW: 1.3

Urcené prostredi: obytné, obchodni a lehkého primyslu

- Maximalni monitorovany proud "I" je uréen priifezem snimaciho
vodi¢e proudu.

- PFi monitorovani vykonu "P" se automaticky pfepina rozliseni
jednotek v zavislosti na zvoleném prafezu snimaciho vodice
proudu.

Prarez Max. Proud Zobrazovany vykon
0,14mm? 3A 00,1W az 999W
0,25mm? 5A 00,1W az 999W
0,35mm? 10A 00,1W az 999W
0,5mm? 15A 00,1W az 999W
0,75mm? 20A 00,1W az 999W
1mm? 25A 00,1W az 999W
1,5mm? 50A 1-999W a 1,00 az 1,50kW
2,5mm? 100A 1-999W a 1,00 az 3,00kW
4mm? 200A 1-999W a 1,00 az 6,00kW
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Tipy
- Pred zacatkem monitorovani doporucujeme nejdfive protocit
motor, aby se uvolnily pohyblivé ¢asti pohonu: pfevodovka,
loZiska, necistoty v motoru.

- Pro zajisténi nejvyssi pfesnosti monitorovani proudu
doporucujeme pouzit pfiméfeny prufez viozeného snimaciho
kabelu.

- Velky priifez vlozeného snimaciho kabelu snizuje rozliSovaci
schopnost pfi monitorovani malych proudd (pod 1A).

- Pokud je zobrazeno misto hodnoty nebo ¢asu "---", znamena
to, Ze minimalni, maximalni hodnota nebo ¢as nenastaly.
PFipadné neni pfipojen snimac teploty nebo otacek.

A POKYNY PRO PROVOZ A BEZPECNOSTNIi PRAVIDLA

- Pfed pouzitim si peclivé prectéte navod a fidte se jeho pokyny!

- Analyzator pouzivejte pouze k U€elu, ke kterému je urcen.

-Tlacitko ,Mode“ umistéte v modelu na vhodné misto, s dobrym
pristupem (pfilepte lepidlem, lepici paskou).

-Pfi ukonceni provozu modelu odpojte analyzator od akumulatoru.

-Prinesete-li analyzator z chladného do teplého prostiedi, pockejte
20 minut nez ho pfipojite k akumulatorim (kondenzace vody).

-Neprekracujte mezni hodnoty proudd, napéti a teplot.
-Zamezte moznosti vzniku vzajemného zkratu jakychkoliv vodicu.

-Dodrzujte bezpecnou vzdalenost ¢asti téla, obleeni a snimace od
vrtule, aby nedoslo k nebezpecnému zranéni obsluhy.

-Chranite analyzator pfed narazy, pady, vniknutim cizich predmétt,
tekutin, strikajici vodé, pfipadné snéhu.

-Chybna montaz, chybné zapojeni, nedodrzeni bezpecnostnich
pravidel mGze zniCit analyzator (ztrata zaruky!). PFfi poskozeni
analyzatoru mlze dojit k jeho pozaru! Zavada (zni¢eni) se muze
projevit az po nékolikerém pozdéjsim pouziti analyzatoru!

-Provadéjte udrzbu pfipojeni a montaze po kazdém pouziti.
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Obsah kompletni dodavky:

- analyzator MDPA1 s navodem k pouziti: 1ks
- teplotni snimac (Temp1): 1ks
- opticky RPM snima¢ (OT1): 1ks
- propojovaci kabel s JR dutinkovymi konektory: 1ks
- snimaci kabel s JR dutinkovym konektorem: 1ks
-teplem smrstovaci buzirka @ 6mm, délky 80mm: 1ks
-snimacivodi¢ (0,5; 1,0; 1,5; 2,5 mm?) 4ks

Zaruka: Poskytujeme zaruku 24 mésict (na vady materialu,
funkeni vady, vady vzniklé pfi vyrobé a montazi). Zaruka se
nevztahuje na vady zplsobené nevhodnym pouzitim, nespravnou
manipulaci, zasahem do vyrobku, béZnym opotfebenim, pouZitim
nevhodného pfislusenstvi. V pfipadé neopravnéné reklamace (tj.
nebude-li zjisténa oznamena zavada, nebo pujde-li o zavadu
nespadajici do zaruky) bude vyrobek vracen a kupujicimu mize byt
Uctovana Uhrada vzniklych nakladd na prepravu a prace
testovaciho technika. Vykazuje-li vyrobek zavadu, tak jej vyfadte z
provozu a zaSlete k opravé do servisu (zavadu peclivé proveérte).
Reklamace musi obsahovat: oznaleni zbozi, fakturu/paragon,
presny popis zavady (nestaci jen "nefunkéni"), idaje o pfipojeni
(typ motoru, akumulatoru, pocet ¢&lank( atd.). Vyrobek bude
testovan pouze na zavadu uvedenou v popisu zavady.

Zivotni prostredi: Setfete Zivotni prostfedi. V pfipadé, Ze vyrobek
doslouzil a chcete jej zlikvidovat, nezbavujte se vyrobku spolu se
smésnym komunalnim odpadem, ale odevzdeijte jej k likvidaci na
mista k tomu uréena nebo v mistech zpétného odbéru (prodejce
nebo vyrobce).

Technickou podporu, servis ainformace Zadejte na:
info@dsys.cz, Tel: +420 776381508

Adresa vyrobce: Z. David, Hrusnova 12, Brno 621 00,
e-mail: dsys@dsys.cz  internet: www.dsys.cz

Sériova vyroba, vyroba prototypl, zaruéni a pozarucni servis.
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