dsys

— Regulatory pro fizeni DC elektromotor(
Electronic Systems

Navod k pouZziti: Soutss
MD16DCRS m:':ez
MD28DCRS dsys.
MD46DCRS

verze SW: 3.5

* Regulatory nastavitelné zkratovaci propojkou, pakou vysilace
i kartou MDPG14

*  Velmijemné fizeni arozbéh motoru

e Ostrabrzda

e Letadlo-Lod-Auto

* HARDBEC

* Napajeni Ni-Cd, Ni-MH, Li-Pol, Li-lon, Li-Fe (A123), Pb
e ExtralowR MOSFET (nizké ztraty)

* Indikace LED diodou

¢ Jednoduchaobsluha @
* Rozsahlé bezpecnostniochrany motor drives

0 Vykon - Kvalita - Spolehlivost IICesky vyrobekll C €

""" """ """ """ """ """ """

© 2009 www.dsys.cz CLEVER motor drives

MDxxDCRS NAVOD K POUZITI

Dékujeme Vam,

Ze jste se rozhodli pro nas zdokonaleny regulator, uréeny pro
obousmérné i jednosmérné fFizeni otacek stejnosmérnych
komutatorovych motort v modelech letadel, autalodi.

Modelafskou elektroniku navrhujeme na zakladé naSich
dlouhodobych zku$enosti, vyvojovych trendu a optimalizujeme dle
podnétl od Vas, uspésnych modelara.

Zaméfujeme se na kvalitu, maximalni spolehlivost, dlouhou
zivotnost a vysokou bezpecnost. Regulatory jsou neustéle
zlepSovany a diky vyspélé technologii vyroby vynikaji vybornymi
funkénimi vlastnostmi. Kvalita regulatorl je trvale kontrolovana a
testovana s maximalni zatézi s cilem vyrobit prvotfidni vyrobek,
ktery splni Vase ocekavani.

Pfejeme Vam mnoho radosti s Vasim regulatorem.
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Sériova vyroba, vyroba prototypt, zaruéni a pozaruéni servis.

- Regulatory pro specialni a primyslové motory

- Programatory pro regulatory a ovladace osvétleni modelt
- Ovladace osveétleni modelt a maket

- Optoizolatory pro fizeni modelarské elektroniky

Kompletni dodavka obsahuje:
-regulator MDxxDCRS s navodem k pouziti: 1ks
- smrétovaci buzirka @ 6mm, délky 80mm: 1ks
Pfehledny navod ziskate na nasich strankach www.dsys.cz

Zaruka: Poskytujeme zaruku 24 mésicd (na vady materidlu,
funkéni vady, vady vzniklé pfi vyrobé a montazi). Zaruka se
nevztahuje na vady zpusobené nevhodnym pouZitim, nespravnou
manipulaci, zasahem do regulatoru, béznym opotifebenim,
pouzitim nevhodného pfisluSenstvi. V pfipadé neopravnéné
reklamace (tj. nebude-li zjisténa oznamena zavada, nebo pljde-li o
zavadu nespadajici do zaruky) bude zbozi vraceno a kupujicimu
muze byt uctovana uhrada vzniklych nakladt na pfepravu a prace
testovaciho technika. Vykazuje-li vyrobek zavadu, tak jej vyfadte z
provozu a zaSlete k opravé do servisu (zavadu peclivé proveéite).
Reklamace musi obsahovat: oznaceni zbozi, fakturu/paragon,
presny popis zavady (nestaci jen "nefunkéni"), idaje o pfipojeni
(typ motoru, akumulatoru, pocet ¢lankl atd.). Vyrobek bude
testovan pouze na zavadu uvedenou v popisu zavady.

Zivotni prostredi: Setfete Zivotni prostfedi. V pfipadé, Ze vyrobek
doslouzil a chcete jej zlikvidovat, nezbavujte se vyrobku spolu se
smésnym komunalnim odpadem, ale odevzdejte jej k likvidaci na
mista k tomu uréena nebo v mistech zpétného odbéru (prodejce
nebo vyrobce).

Technickou podporu, servis a informace Zdadejte na:
info@dsys.cz

Adresa vyrobce a servisu:  Z. David, Hrusnova 12, Brno 621 00,
e-mail: dsys@dsys.cz ~ www.dsys.cz Tel: +420 776381508

Vyhrazujeme si pravo na zmény bez upozornéni uzivatele.
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((ﬂ\ Popis zapojeni
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Oznadeni Keramické kondenzatory
minus polu  Svitiva dioda (LED #) ~ C1-C3:2n2 - 10nF/100V

Pripojeni a montaz regulatoru

-Vypnéte regulator vypinacem (zapnuti je oznaceno Cervenou
znackou). Pripojte konektor typu JR do pfijimace (kanal regulace
motoru). Pokud pouzivate pro napajeni pfijimace a serv jiné
napajeni nez z BEC, vysuriite prostfedni pin s rudym vodi¢em z
konektoru typu JR a zaizolujte jej.

— Pulzy od vysilace
E:EI\ JéSI\IVD(napéti od B’IIEC)
Lehkym pozvednutim (zaporny pol)
zapadky nad kontaktem a tahem kabelu odpojite napajeni BEC
Pokud nepouzivate vypinac, tak jej odstfihnéte u obalu regulatoru.
Vyvody z regulatoru nechte rozpojené a zaizolujte je buzirkou
(regulator a BEC se zapina rozpojenim kontaktl vypinace -
spolehlivé fedeni).

-Vyvody pro pfipojeni motoru pfipajejte k motoru, pfipadné na tyto
vyvody pfipojte protikusy konektort dle zakon&eni pouzivaného
motoru (dutinky). Na motoru nesmi byt pfipojena zadna dioda!

-Na vyvody pro pfipojeni k akumulatorim pfipojte protikusy
konektort dle typu pouzivanych akumulatord. Na rudy vodi¢
pripojte kladny (+) p6l a na €erny vodic pfipojte zaporny (-) pol

Zaizolovat —
=
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zdroje. Pouzijte kolik"+" dutinka"-" - ochrana proti pfepdélovani.

- Veskeré spoje (konektorované, pajené) je nutné kvalitné propojit
pro zamezeni pfechodovych odpord a dostate¢né je zaizolovat
dodanou, teplem smrstitelnou buzirkou. Délku vSech vodicu
zkratte na minimalni délku (snizeni hmotnosti, ztrat vykonu a
moznosti ruseni). Vyvody ur€ené pro pfipojeni k akumulatordm
muUzete prodlouzit maximalné na délku 25cm, pfi del§im pfipojeni
pfipojte na kazdych 30cm kabelu kondenzator low ESR 220pF.

-Regulator ulozte v modelu tak, aby bylo zajiSténo dostatecné
chlazeni proudicim vzduchem nejen jeho pfivodem k regulatoru,
ale i jeho odvodem za regulatorem (pfimérenymi otvory v modelu).
Regulator a kabely upevnéte k modelu tak, aby nedoslo k jejich
utrzeni, nebo ke vzajemnému zkratovani. V pfipadé potreby
namontujte (pfilepte lepidlem UHU, oboustranné lepici paskou
nebo stahovacim péaskem) ze strany oznaceni regulatoru
hlinikovy (médény) chladi¢, aby dobfe odvadél teplo.

-Prijima¢ s anténou umistéte ve vzdalenosti vétsi jak 5cm od
motoru, regulatoru, akumulatoru, serv, kabell a vSech kovovych
nebo uhlikovych ¢asti.

Provoz regulatoru

PFed spusténim regulatoru zkontrolujte nastaveni, propojeni, pocet
¢lankt akumulatoru, pfipojeni vhodného motoru (napf.: Speed,
Mig, Robbe Power atd.), pfiméfenou zatéz motoru.

Start: 1) Zapnout vysilac. V rezimu auto nebo lod pfesunout paku
vysilace do neutralu. V rezimu letadlo pfesunout paku do minima.
2) Pripojit napajeni, zapnout vypinacem regulator. Motor 4x dvojité
a 1x dlouze pipne - bezpecnostni upozornéni.

3) Nyni je model pfipraven ke startu.

Stop: 1) Pfesunout paku vysilace do neutrélu (auto/lod’), nebo do
minima (letadlo). Pockat, az se motor zastavi.

2)Vypnout regulator, odpojit akumulatory. V pfipadé, ze vypnete
pouze vypinac, tak regulator bude po dobu 5 minut pipat a blikat.

3)Vypnoutvysilac.
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Programovani regulatoru
V rezimu s propojkou v K1 Ize naprogramovat pouze vychylky paky!

Zapnéte vysila¢,| | Pfipojit Zapnout Paku do 5s na
nastavte . akumulator. > reg., 4x dvojité > Neutral, gekat
paku na Motor pipa, |’ |pip. Cekat 10s, ™ |na pip

MDxxDCRS NAVOD K POUZITi

Nastaveni regulatoru
(jednodu$e jumperem, nebo programovanim)
1) Bez programovani:
Provoz se zkratovaci propojkou

(jumperem) v K1. Nastavte pred /glr((;sgj)z:m
pfipojenim napéajeciho napéti Nr [
(nastaveni propojkou je ¢&teno Air Br [~ Konektor
pouze pfi pfipojeni akumulatord K1
(bezpecné feSeni - v pfipadé, Ze by

propojka béhem letu vypadla, tak jiz nezméni vlastnosti). V
téchto rezimech muzete pouzit jakykoli povoleny typ a pocet
¢lanka akumulatort. K vypnuti dojde az pfi 70% pocatecniho
startovaciho napéti. Pouzivejte pro Cerstvé nabité akumulatory.

- Auto (Car). Vlastnosti: Akumulator-automat, Uo-70%,
Akcelerace-0,5s, Brzda-ostra, Brzda A-jemna, Paka-linearni,
VUle neutralu-stfedni, Vykon vpred/vzad-100%.

- Lod’ (Boat). Vlastnosti: Akumulator-automat, Uo-70%,
Akcelerace-1s, Brzda-ostra, Brzda A-jemna, Paka-linearni, Vile
neutralu-stredni, Vykon vpred/vzad-100%.

- Letadlo (Air). Vlastnosti: Akumulator-automat, Uo-70%,
Akcelerace-0,5s, Brzda-zadna, Péaka-linearni, Vile neutralu-
stfedni, Vykon vpied-100%.

- Letadlo s brzdou (Air Br). Vlastnosti: Akumulator-automat, Uo-
70%, Akcelerace-0,5s, Brzda-ostra, Péaka-linearni, Vile
neutralu-sttedni, Vykon vpred-100%.

2) Programovanim:

V konektoru K1 nesmi byt vioZena pfi programovani ani pfi provozu
propojka. Doporu€ujeme pro optimalni Fizeni vykonu nejdfive
naprogramovat regulatoru vSechny vlastnosti (viz. Odstavec
"Programovani regulatoru"). V pfipadé, Zze béhem programovani
udélate chybu, odpojte regulator od akumulatoru na dobu 2s a
zacnéte v klidu znovu od zacatku. Béhem programovani nejste
nijak ¢asové omezeni. Postupné nastavujte hodnoty az do toho
parametru, do kterého potfebujete udélat zménu. Zbyvajici
parametry jiz nastavovat nemusite a programovani ukoncete.

2009 MOTOR DRIVES 4

MDxxDCRS NAVOD K POUZITI

maximum. LED blika. 4x pip + blik. + blik.

L Paku do Vychylky paky jsou uloZeny.
minima, Pokud jste chtéli nastavit pouze vychylky,
Cekat na »> tak odpojte napajeni.
pip + blik. Jinak pokracuijte v nastaveni hodnoty v par.1,

Pokud nedodrzite postup, pfejde regulator do stavu vypnuti a bude
pipat a blikat LED, pak odpojte akumulatory a zaénéte znovu.

v

Pro vybrani .
—» hodnoty parametru @ (kratce cekat na
presunte paku z min ¥* do max kratké pip + blik)

Kolikrat je paka pfesunuta z min do max, takova je vybrana
hodnota (pokud chcete napf. vybrat 3. hodnotu, tak 3x
presunte paku z min do max a hodnotu ulozZte).

v
ULOZIT hodnotu.
Ponechte paku v max po dobu 2s (dlouhé pip + dlouhé blik).
Po uloZeni se posouvate do nasledujiciho parametru.

v

Paku do minima @ (Cekat na kratké pip + blik).

Nastavte postupné dalsi hodnoty v jednotlivych parametrech.

Programovani ukonéete odpojenim napajeni.
UloZené hodnoty zUstavaji v regulatoru i po odpojeni.
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[P] Hodnota1 |Hodnota2 |Hodnota 3 | Hodnota 4

1 [ Model Auto Lod Letadlo

2 | Akumulator  [Ni-Xx, Pb | 2-3 Li-Xx | 4 Li-Xx | Automat

3 | Uo Ni-XX; Pb 0,7V 0,84V 1,0V; 5/10V Pb
Uo Li-Xx 2,9V 3,0V 3,2V 2,4V Li-Fe

4 | Akc. Let./auto 2s 1s 0,5s 0,2s
Akc. Lod 4s 2s 1s 0,5s

5 |Brzda zadna jemna stredni ostra

6 |Brzda A zadna jemna stredni ostra

7 |Paka linearni _|logaritmickal exponen.

8 [Vule neutralu| mala stredni velka nejvetsi

9 [Vykon vpred 100% 80% 60% 40%

10] Vykon vzad 100% 70% 40% 0%

Tucné jsou oznaCeny naprogramované hodnoty od vyrobce.

Par.1 Model. V rezimu letadlo je mozny pouze chod vpfed. V
rezimu auto a lod’ je mozny chod vpfed i vzad. V rezimu auto je
tvrdost brzdy ur€ena nastavenim zpétné vychylky paky ovladace
a maximalni brzdny ucinek ur€uje par.5. Pfi pouziti brzdy "zpét" je
mozné ihned po zastaveni motoru zmeénit smér otaceni z neutralu.
PFi zastaveni motoru z neutralu bez brzdéni je doba aktivace
opacného sméru 0,5s. Pfechod ze zpétného chodu do chodu
vpred je plynuly. V rezimu lod’ je decelerace (zpomaleni) urCena
nastavenim zpétné vychylky paky ovladae s plynulym
prfechodem z chodu vpfed na chod vzad a naopak.

Par. 2 Nastaveni typu akumulatort. Pro typ Li-xx vyberte spravny
pocCet clankl. Pocet c¢lankld Ni-Cd/Ni-MH se nastavuje
automaticky. Nastavenim "automat" (vhodné pro vétSinu typl
akumulatoru) regulator po pfipojeni akumulatort zméfi pocatecni
napéti a pfi snizeni tohoto napéti na 70% snizuje vykon az do
vypnuti fizeni (Uo - Li-Pol / lon = 2,95V, Uo - Ni-Cd / Ni-MH = 0,88V
pfi nabitych akumulatorech). Pro akumulator Pb vyberte Ni-XX.

Par.3 Volba omezovaciho napéti (Uo) na ¢lanek akumulatoru pro
pocatek omezovani a pozdéjSi vypnuti vykonu. Vyberte hodnotu
podle typu akumulatoru vybraného v par.2. Pro akumulator Pb
vyberte hodnotu 5/10V. Typ 6V nebo 12V se nastavi automaticky.
Hodnotu Uo: 2,4V pouzijte pouze pro typ Li-Fe (A123)!
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Velikost napéti Uo zajistuje zbytkovou energii pro navrat a chrani
akumulatory pred uplnym vybitim a zni€enim. Napéti ¢lanku je
meéfeno v zavislosti na odebiraném proudu a vnitfnim odporu.

A
U ¥ Nastavitelné omezovaci napétiUo

Kapacita pro navrat —»

3,7V _(vypnuti)

[

100% KAPACITA AKUMULATORU VO%

Par.4 Akcelerace. Rychlost rozb&hu motoru z min. otacek na
maximum. Akcelerace je rozdilna pro "letadlo/auto” a model "lod™.
Nastavte: Letadla s vrtuli 1-2s (Cim vétSi vrtule, tim delSi Cas).
Letadla s dmychadlem 0,2-0,5s. Mala auta 0,2-0,5s. Velka auta 1-
2s. Upravte také podle povrchu vozovky: velmi kluzky 2s, kluzky
1s, bézny 0,5s, drsny 0,2s. Lehké a rychlé lodé 0,5-1s. Velké a
tézké lodé 2-4s (¢im vétsi lodni Sroub, tim delSi ¢as). Pozor: kratky
Cas akcelerace muze znicit pfevodovku.

Par.5 Brzda (zakladni pro auto, lod, letadlo). Nastaveni maxima
pasivni brzdy, které bude dosazeno pfi maximalni zpétné
vychylce paky vysilaée (obousmérny rezim), nebo v minimu
(jednosmérny rezim - letadlo). Pro auto: jemna brzda vhodna pro
velmi kluzké povrchy, stfedni je vhodna pro bé&zné az drsné
povrchy, ostra brzda umozni ofenzivni kontrolu modelu.

Pozor: vysoka intenzita brzdéni mdze znicit pfevodovku.
Par.6 Brzda A (uplatni se v rezimu auto, lod’). Automaticka pasivni

vychylce paky vysilate v neutralu. Nastaveni neovliviiuje
maximalni brzdnou silu zakladni brzdy (par. 5).

Par.7 Paka. Linearni - rovhomérné fizeni. Logaritmicka - jemné
fizeni kolem maxima plynu (optimalni pro oblast 3/4 pIného
plynu). Exponencialni - jemné fizenim kolem minima, vhodné pro
zvlast kluzky povrch, terénni jizdu a vicemotorové letadla
(optimalni pro oblast 1/4 plného plynu).
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- Automaticka tepelna ochrana. Pri vysSich teplotach regulatoru
se zaCne pozvolna snizovat maximalni mozny proudovy odbér. Pfi
zvyseni teploty k 90°C se omezi maximalni vykon na polovinu
vykonu. Po ochlazeni se automaticky vykon obnovi. Motor se
zastavi pfi zvySeni teploty regulatoru nad 100°C. Novy start je
mozny az po nastaveni paky na minimum (letadlo), nebo do
neutralu (auto, lod).

- Integracni proudova ochrana kontroluje zatizeni regulatoru a pfi
prekro¢eni maximalniho proudu vypne motor. Novy start je mozny
az po nastaveni paky na minimum (letadlo), nebo do neutralu
(auto, lod).

- Automaticka ochrana akumuldtor - zajiStuje, Ze se pfi
dosazeni nastaveného omezovaciho napéti Uo za¢ne snizovat
vykon (doCasné zruSeni lze provést nastavenim paky na
minimalni otacky). V pfipadé, ze dochazi k omezovani a pak k
vypnuti vykonu motoru, tak s modelem okamzité pfistante! Pfi
trvalém sniZzeni napajeni ochrana vypne regulator (zajistuje
zbytkovou energii pro navrat).

- Podpét'ova ochrana - zastavi buzeni motoru pfi del$im snizeni
napéti akumulatoru pod 3,7V. Novy start je mozny z minimalnich
otacek (minima/neutralu) az pfi napéti nad 4V.

- Pfepét'ovd ochrana - neumozni start motoru pfi napéti >18V.

- Signalova ochrana - maskuje vypadek (ruseni) signalu po dobu
0,5s, pak dochazi k vypnuti vykonu motoru. Vypadek je akusticky
aopticky signalizovan.

- Ochrana BEC. BEC je vybaven ochranou proti zkratu, ktera s
teplotni pojistkou snizuje moznost zni¢eni obvodu HARD BEC.

Vykonova zatizitelnost HARD BEC

Proudové zatizeni je zavislé na ztratovém vykonu. Ztratovy vykon
se zvySuje s vy$Sim napétim akumulatort, vy$$im odebiranym
proudem serv, vétsi plochou pohyblivych mist, velikosti kladeného
odporu proudiciho vzduchu za letu, dobou a ¢etnosti pohybu serv.
Pozor na tahla, které nékde narazi do pevné prekazky. V pfipadé
pretizeni vzrusta teplota BEC a mGze dojit k jeho vypnuti nebo
zni¢eni, coz vede ke ztraté ovladatelnosti modelu! Teplota
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Par.8 Nastaveni vule neutralu/minima - pasma necitlivosti paky v
oblasti neutralu v rezimu auto/lod' a minimavrezimu letadlo.

Par. 9, 10 Nastaveni maximalniho vykonu pfi chodu vpfed (F) a
vzad (B) pfi pIné vychylce paky vysilace.

- Nastaveni naprogramovanych hodnot od vyrobce (véetné
vychylek paky; min.1,2ms, N 1,5ms, max.1,8ms. Zapnéte vysilac,
nastavte paku na maximum. Pfipojte akumulatory. Zapnéte
vypinag. Regulator 4x dvojité pipne a LED 4x blikne. Cekejte 10s na
4x kratké pipnuti a bliknuti, které potvrdi maximum.

Presurite paku do 5s na stied a pockejte na pipnuti a bliknuti LED.
Presunte paku na max a pockejte na pipnuti a bliknuti LED.
Presurite paku na min a pockejte na pipnuti a bliknuti LED. Odpojte
napajeni. Plivodni hodnoty od vyrobce jsou naprogramované.
Otestujte nové nastaveni pfed letem/ plavbou / jizdou!

Popis regulatoru

Regulator je osazen modernimi SMD souc¢astkami prvotfidni kvality
na pozlaceném cCtyfvrstvém DPS s vynikajici stabilitou, ktera je
navic zvySena vstupni kapacitou low ESR 100uF. Souc¢astky jsou
po osazeni chranény specialnim lakem, ktery chrani regulator pred
klimatickymi vlivy, vihkosti a sniZuje vliv mechanickych otfest, ¢imz
zvySuje zivotnost a spolehlivost vyrobku. Regulator je fizen
efektivnim mikroprocesorem, ktery zajistuje bezpe€nostni ochrany
a velmi jemné fidi pomoci PWM modulace otacky motoru extra
nizkoohmovymi tranzistory MOSFET. Obvod HARD BEC poskytuje
stabilizované napajeni pro pfijima¢ a serva. Regulator ocekava
vychylky paky pro minimum 1,2ms, neutral 1,5ms, maximum
1,8ms. P¥i prekroCeni vychylek je regulacni oblast automaticky
roztazena. Polohy paky vysilace v minimu (letadlo) nebo v neutralu
(auto, lod) jsou opticky signalizovany LED diodou.
Regulator je vybaven bezpeénostnimi ochranami, snizujicimi
moznost zni¢eni regulatoru, BEC, akumulatort a motoru:
- Start a ochrana motoru. Start je mozny pouze z minimalnich
otacek. Pokud se motor nerozbéhne do 2s pfi vétSim vykonu, tak
ochrana zrusi proudové buzeni do motoru.
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regulatoru i BEC se také zvySuje vy$Sim vykonem do motoru!
Zajistéte dostatecné chlazeni (proudicim vzduchem, chladi¢em).

I trvale

Povoleny odbér

4 6 8 10 12 14 16 18V Napéti akumulatord

Akusticka a opticka signalizace:

a) Pripojeni akumulator(: 4 x dvoj tén,

4x dlouhé bliknuti LED. ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
b) Potvrzeni neutralu po pfipojeni akumulatoru.

1 xdlouhy vysoky tén, 1 x dlouhé bliknuti LED. le_
c) Pfechod regulatoru do programovaciho modu:

4x vysoky ton, 4x kratké bliknuti LED. RIRINIE
d) Potvrzeni minimalni, stfedni a maximalni vychylky paky:

1 x vysoky ton, 1x kratké bliknuti LED. le_
e) Ulozeni vybrané hodnoty v maximalni vychylce paky: le_

1 xdlouhy vysoky ton, 1x dlouhé bliknuti LED.

f) Vypadek signalu: opakujici se nizky tén,
opakujici se dlouhé blikani LED. JTI_UL
(zkontrolujte pfipojeni k pfijimaci, zapnuti vysilace)

g) Chybna Sitka fidicich impulsu: M Bl
(prilis malé nebo velké), nebo Unik z rezimu
programovani z duvodu nenastaveni paky do neutralu do 5s:
opakujici se nizky tén, opakujici se dvojité blikani LED. (opravte
vychylky paky na vysilaci, nebo v pfipadé opacnych vychylek
prepojte vyvody z ovladaci paky.

h) Start regulatoru s vysokou teplotou (>90°C), prepéti (>18V),
porucha BEC: opakujici se 2x blikani LED.

i) Proudové pretiZeni: rychlé blikani LED
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MDXXDCRS_NAVOD K POUZITI
TECHNICKE UDAJE REGULATORU

MD - oznaceni; 46 - proud 46A; DC - stejnosmérny, R - obousmérny;

S - vypinag;
Typ: MD16DCRS [MD28DCRS|MD46DCRS
Rozméry DxSxV (mm): 30x23x7|36x23x7[43x27x8
Hmotnost s vypinac¢em a vodici: 169 219 329
Napajeni 4-18V, pocet ¢lanku: |4-12Ni-xx, 2-4Li-Pol/lon/Li-Fe, Pb
Trvaly proud vpred/vzad: 16A 28A 46A
Max. proud vpred/vzad <10s: 20A 38A 56A
Servo kabel (mm?): 0,25 0,25 0,25
Silové kabely (mm?2): 1,0 1,5 2,5
HARD BEC 5,4V: 2A 3A 3A
Typicky odpor MOSFET 25°C: | 2 x 3,6mQ | 2x1,8mQ | 2 x 1,2mQ
Max. Fidici frekvence PWM: 4kHz
Minimalni napéti akumulatoru: 4V [ 3,7V (viz str.9 - ochrany)
Rizeni (impulsy z RC): T=5+30ms, t=1,5ms, * 0,7ms
Teplota okoli: -10az+40°C
Ochrany: tepelnd, proudova, napétova, signalova
Uréené prostiedi: obytné, obchodni a lehkého pramyslu

V pripadé potizi:

1)Motor se nerozbéhne. Odpojte akumulatory. Zkontrolujte
zapojeni a zapnuti regulatoru, pfipojeni konektoru do pfijimace
(kanal motoru, vétSinou Ch2) a spravnou orientaci konektoru
(pozor, konektor Ize s vétSi silou zasunout do pfijimace i opacné).

- Zkontrolujte spravnost kmito¢ta krystalu v pfijimaci a vysilaci.

- Zkontrolujte: zda nejsou vybité akumulatory, zda je nastaven
spravny typ akumulatoru (neni nutno v rezimu "automat").

- Zkontrolujte, zda neni vadny motor a zda je mozné s nim otacet
(pozor na dlouhé upevriovaci Srouby k motoru, tuhy chod loZisek,
tuhy chod prevodovky, necistoty v motoru, zablokovanou vrtuli).
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- Nestabilnim signalem (jednoduché AM vysilace a pfijimace).
Nastavte vetsi vili neutralu viz programovani, par.8.

- Ulozte vychylky vysilace do regulatoru.

7)U vétroné se nesklopi vrtule: Nastavte tvrdou brzdu. Brzdénim
se vrtule sama sklopi. (Pro ostatni modely je vhodnéjSi bez brzdy,
aby se vrtule protacela, protoze klade mensi odpor nez stojici).

8)Regulator nejde naprogramovat: Zkontrolujte: spravné
velikosti vychylek (nastavte standard a linearni priibéh), zda je
napajeni >4,5V, zda vysila¢ nedava opacné vychylky (provedte
revers), zda jsou elektrické a mechanické trimy a posuvniky na
"normal" a na stfedu (pokud ne, tak je nastavte). V rezimu s
propojkou v K1 Ize naprogramovat pouze vychylky paky.

9)Reguldtor jen pipd. Zkontrolujte: pfipojeni k pfijimaci a
spravnost signalu, spravné hodnoty krystald. (Pokud motor
kratce jednou za sekundu pipa, znamena to, Ze neni zapnuty
vysila¢, nebo pfijima¢ nedava spravny signal). V pfipadé, ze
vypnete regulator vypinatem a neodpojite akumulatory, tak
regulator bude po dobu 5min. pipat motorem a blikat LED.

10) Regulator nebo serva jsou zarusena: V pfipadé nevhodnych
kontaktnich uhliki nebo $patného odruseni motoru muize
dochazet k ruseni pfijimace, regulatoru nebo k cukani serv.
Ruseni potlacite pfipajenim odrusovacich kondenzatorti C1-C3 k
motoru. Ru$eni zplsobené prepétim a poklesy napéti potlacite
pfipajenim kondenzatoru (Low ESR) C4 220-470uF/25V na
napajeci vyvody k akumulatorlm viz obr.1. RuSeni muzete
vyrazné redukovat optoizolatorem MD-OP1 (viz. www.dsys.cz)

Ruseni také muze vznikat: pfi pohybu nebo chvéni uvolnénych
kovovych (uhlikovych) tahel, kloubl, podpér, nosnikl, suchymi
nebo hluénymi lozZisky, elektroinstalaci, necistotami v motoru,
spoji v konektorech, palubni elektronikou, nevyvazenou vrtuli atd.
11) Reguldtor nefunguje spravné: Nastavte vSechny parametry.

A POKYNY PRO PROVOZ ABEZPECNOSTNIi PRAVIDLA

- Pfed pouzitim si peclivé prectéte navod a fidte se jeho pokyny!
- Regulator pouzivejte pouze k ucelu, ke kterému je urcen.

- Regulator pouzivejte pouze ve spojeni s provéfenym, vykonové
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-V pfipadé, ze se motor nerozbéhne a serva ovladat Ize, tak pro
zkousku vzajemné prohodte konektor regulatoru a konektor
serva. Servo se pak musi pfi pohybu plynové paky pohybovat.
Pokud se nebude pohybovat, tak neni spravny signal v kanalu pro
fizeni motoru. Vratte konektor regulatoru a serva zpét na plivodni
mista a nastavte spravné kanal fizeni plynu na vysilaci.

2) Motor se znacné chvéje. Zkontrolujte spravné nasazeni a
vyvazenivrtule, dostate¢né pfipevnéni motoru k modelu.

3) Motor se otac¢i na opacnou stranu. Zkontrolujte, zda je vyvod z
regulatoru "M+" pfipojen na Cervené (Zluté) oznaceny + vyvod
motoru. Pokud motor po zapnuti 4x dvojité a 1x dlouze pipne a
LED dlouze blikne v maximu, provedte REVERS na vasem
vysiladi, jinak pfepojte vyvody k motoru.

4) Motor je ¢asto vypindn: - Napajenim. Zkontrolujte akumulatory
(nabijte, nebo pouzijte s vyssi kapacitou mAh). V zimé klesa
kapacita rychleji. Nastavte niz8i omezovaci napéti Uo. Pili§
vysoké Uo = kratSi ¢as chodu motoru, ale nejvy$si mozny pocet
nabiti akumulatoru. P¥ili§ nizké Uo = delSi ¢as chodu, ale snizuje
se mozny pocet nabiti akumulatorG. ZvySte Cas akcelerace
motoru (delSi Cas akcelerace = mensi proudové Spicky pfi
rozjezdu = menSi zatéz akumulatorll. Pfi poklesech napéti pod
mez 4V, je Cas akcelerace automaticky docasné prodlouzen).

- Nadproudem. PFipojte slabsi motor, snizte zatéz (pouzijte mensi
vrtuli) motoru. Zkontrolujte vhodnost pfevodovky, nahonu, lehky
chod lozisek a motoru. Snizte pocet ¢lank( akumulatora.
Zmensenim poctu ¢lankl se snizi maximalni proud do motoru a
tim nebude dochazet k proudovému pretézovani.

- Prehfatim. Nechte regulator vychladnout, zajistéte dostate¢né
chlazeni, nepretézujte proudové regulator, nepretézujte BEC.

5)Nedosahuji maximalniho vykonu: Nastavte vychylky vysilace
v maximu alespon na 1,8ms (standard je 2ms). Zkontrolujte, zda
nemate omezen vykon vlastnim nastavenim viz par.9/10, zda
nejsou vybité akumulatory nebo zda nedochazi k proudovému
pretézovani. UlozZte vychylky vysilace do regulatoru.

6) Nelze nalézt polohu paky v neutralu (Spatné se nastavuje):

- Nastavenim paky. Nastavte standard a linearni pribéh paky.
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vhodnym motorem s pfiméfenou zatézi. Pfed pouzitim se vzdy
informujte, jestli kmitoCet vysilaCe jiz nékdo nepouziva!l
Nepfipojujte vétsi pocet ¢lankd akumulatoru, nez je povoleno a
pfipojujte je k regulatoru tak, aby nedochazelo k nékolika-
nasobnému pfipojeni/rozpojeni a aby nedoSlo k prepodlovani
napajeciho napéti. Pouzivejte nabité akumulatory (pro spravné
rozpoznani poctu ¢lankd) a nedobijejte je, pokud jsou pfipojeny k
regulatoru. Pfipojte akumulator az v okamziku pouziti modelu a
odpojte akumulator od regulatoru, kdyZz model nepouzivate.
Regulator nevypinejte a ani neodpojujte od akumulatoru, dokud se
motor zcela nezastavi. Vypnutim regulatoru vypinaem nejsou
odpojeny vSechny casti a regulator z akumulatord stale odebira
maly proud. Nikdy nepfipojujte regulator ihned k akumulatordm po
jeho pfineseni z chladného prostredi do teplého, vyckejte 20min
(kondenzace vody).

Neprekracujte mezni hodnoty proudd, napéti a tepelnych
ztratovych vykond reguldtoru i motoru. Zajistéte dostatecné
chlazeni regulatoru, pfipadné i motoru a neprekracujte povolené
otacky. Nepfipojujte na motorové vyvody napéti z akumulatord!
Zamezte moznosti vzniku vzajemného zkratu jakychkoliv vodi¢u.
Chranite (napfiklad papirovymi kapesniky) pfed agresivnim
prostfedim, vniknuti cizich prfedmétd, tekutin, stfikajici vodé,
pfipadné snéhu, do regulatoru.

Pozor! Pouzivat jen pod dohledem dospélé osoby! Regulator ulozte
mimo dosah malych déti! Nenechavejte regulator bez dozoru a
pFistupujte k motoru tak, jako by se mohl kdykoliv roztocit (napf.
cizim vysilaem, rusenim, neopatrnou manipulaci s vysilacem).
Regulator se musi pouzivat opatrné, aby se zabranilo zranéni
obsluhy a tfetich osob! Za chodu je motor velmi nebezpecny.
Chybna montaz, chybné zapojeni, nedodrzeni bezpec¢nostnich
pravidel regulatoru maze zpUsobit ohroZzeni obsluhy a maze znicit
regulator (ztrata zaruky!). Zavada (zni¢eni) se maze projevit az po
nékolikerém pozdéjSim pouziti regulatoru! Pfi poSkozeni
regulatoru maze dojit k jeho pozaru! Chrante regulator pfed narazy
a pady. Provadéjte udrzbu pfipojeni, zaizolovani, montaze a
chlazeni regulatoru po kazdém pouziti regulatoru.
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